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Conformiteits\erklaring

Invertek Drives LTD verklaart hierbij dat de Optidrivér&@uentieregelaalCE gemarkeeri$ voor laagspanningstoepassingen voldoetaan
de veiligheidsnormen vgéns de Laagspanningsrichtl806/95/EC en de EMC richtli@04/108/ECDe Opitilrive E2 is ontworpen en
gefabriceerd volgens de onderstaander&pese normen

EN 618065-1: 2003 Regelbare elektrische aandrijfsystemebeel 5:VeiligheidseiserHektrisch, thermisch en energie
EN 61806 2" Ed: 2004 Regelbare elektrische aandrijigemen- Deel 3: EMC eisen apecifieke beproevingsmethoden
EN 55011: 2007 HF apparatuur voor industriéle, wetenschappelijke en medische doeleinden

(zgn. ISMapparatuur)- RadiostoringskenmerkenGrenswaarden en meetmethoden
EN60529 : 1992 Specificéies voor de verschillende IP beschermingsgraden

Elektromagnetische Compatibiliteit

DeOptidriveregelaars zijn ontworpenom standaarchan alleEMC richtlijnen te voldoerlle 1- en 3fase Optidrive frequentieregelagrdie
bedoeld zijn voor de Europesearkt, zijn voorzien van eemiern EMC filter Dit interne EMC filter is ontworpen om de vervuiliggleidend)
richting het net te reduceren

Het is de verantwoordelijkheid van de installateur om ervaororgen dat de complete installatiwaar de Opidrive E2 deel van uitmaakt
voldoet aande geldende richtlijnerBinnen de Europese Unie moet de totale instadlatldoen aan de EMC richtl©04/108/EC Voor de
Optidrive E2 regelaar met een intern of extern EMC filter gelden de volgende EMGcaléssifolgens de norm EN6188Q2004 :

Optidrive regelaar type EMC Categorie

CatC1 | Cat C2 | Cat C3
1-fase, 230 Voltingang | Geen exta EMC filter noodzakelijk
ODE2-X2XxX*¥XXBXX Gebruik altijd afgeschermde kabels en monteer ze aan beide zijde naa: aard

3-fase, 400 Volt Ingang | GebruikExten filter OD-Fx34x | Geen exta EMC filter noodzakelijk

ODEZ-X4XX*XXAXX Gebruik altijd afgeschermde kabels en monteer ze aan beide zijde naar aarde.
LET OP‘ Gebruik een motorsmoorspoel of een sinusuitgangsfliemotorkabellengten die langer zijn dan 100m.

Alle rechten voorbehouden. De Optidrive E2 Nederlandstalige handleiding of delen hiervan mogen niet gekopieerd of geteariktander
de schriftelijke toestemming van de uitgey®por meer informatie ie de Engelstalige handleiding)

Copyright Invertek Drives Ltd © 2009

Alle Invertek frequentieredaars hebben een garantietermijran 2 jaarDe garantietermijn geldt vanaf de productiedatum germeld staat
op het type plaatjeEr wordt geen garantieerleend wanneer de Optidrive E2 is beschadigd di@msport, installatie of het verkeerd in
bedrijf stellen De fabrikant accepteexokgeen verantwoordelijkheid voor de gevolgen van een verkeerde, onprofessionele installatie of
instelling van de parasters(zie voor meer informatie de Engelstalige handleiding).

De inhoud van de handleiding wordt correct geacht op het moment van afdrukken. De fabrikant heeft het recht om vanuiphst vag
constante verbetering de specificaties van het product passtaties van de frequentieregelaar of de handleiding te wijzigen zonder dit eerst
te melden.

Deze handleiding geldt voor regelaars met de software verkie4 Software.
Versie van de handleiding2.06
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1. Introductie

1.1.Belangrijke veiligheidsinformatie
Gelieve de onderstaande veiligheidsinformatie door te lezeille waarschuwingen in het overige deel van het handboek.

£\

Dit symbool geeft aan dat er een situatie kan ontstaa

Geeft een waarschuwing weewvaar rekening mee - L .
gehouden dient te worden om onveilige situaties en waarbij de apparatuur/aandrijving beschadigd wordt
wanneer de opmerkingen niet in acht wden

persoonlijke ongelukken te voorkomen.
genomen.

£\

De frequenteregelaar (Optidrive) is bedoelaor professioneel gebruik in industriédeachines, installatiesf systemen. Bij
onjuiste installatie kan er een onveilige situatie ontstaan. De Optidrive maakt gebruik van hoge spanningemen, $teeft
intern veel energie opgeslagen en drijft mechanische apparatuur aan sia@dhzijn iemand ernstig lichamelijk letseé te
brengen.Bij het ontwerp en het in bedrijf stelleran de installatie dient hier rekening mee worden gehouden.

Systeem ontwerp, installatie, onderhoud dret in bedrijf stellen van de installagidient alleen uitgevoerd te wordestoor
voldoende onderricht personeel met de juiste training en ervarkite veiligheidsinstructies van dit handboek omtrent transport
opdag, installeren en bedienen van de Optidrive frequentieregelaar moeten aandachtig doorgelezen worden.

Een hoogspanngsest van de schakelkasif het meggeren van de motor mag niet gebeuresnneerde regelaar is aangesloten.

Gevaar voor een elektribe schokUitschakelen en beveiligen tegen herinschakelen van de Optidrive is noodzaNalijkt 10
minuten na uitschakelen zodat de tussenkring ontladen is voordaamideregelaar wordt gewerktControleer altijd d.m.veen
multimeter of de voedingssgnning is daadwerkelijk is gischakld.

Wanneer er een connector of stekker wordt gebruikt in de voedias!| of motorkabel dient mema het uitschakelen van de
voeding eerst 10 minuten te wachtenoordat de stekker of connector wordt losgetrokken.

Zorg ervoor dat de Optidrive op de juiste manier is geaard

Voer geen werkzaamheden uit aan de regelaar wandeeegelaar of externe control circuits onder spanning staan.

Alle machines binnen de EU moeten aan de richtlijnen voldoen zoalgndapgesteld in déachinerichtlijnen 89/392/EE®e
gebruikte elektrische apparatuur moet tevens voldoen aan EN602B84n lastscheider moet geplaatst worden tussen de voedi
en de Optidrive.

Het beveiligingsniveau van de standaard ingangsfunctiep/&art, rechtsom/linksom en maximale snelheid) is veeiligheid
kritischeapplicaties niet voldoende zonder externe veiligheidsmaatregelen. Bij alle applicaties waar door een storing van de
Optidrive frequentieregelaar een levensgevaarlijke situasie &ntstaan moet van te voren aan een risicoanalyse worden gemg
Waar nodig zullen extra veiligheidsmaatregelen moeten worden genomen

Bijhet inschakelen van de voedimgningkan de motor gaadraaienwanneer er een vrijgave is gegeven.

De STORiunctie schakelt niet de interne spanning Wchakel altijd de voeding uit evacht 10 minuten

De Optidrive E2 kan geprogrammeerd worden om de motor snelheden te draaien die veel lager of hoger zijn dan de nomin
snelheid.Controleer bij de motorlesrancier of dat dit grotere snelheidsbereik geen problemen geeft voor de motor.

Activeer de automatische reset niet bij machines waarligdn gevaar kan opleveren.

DeOptidrive ODR2 is er met een P20, IP55 en IP66diesmingsgraadde IP20 uitvoering moet in een geschikte behuizing
worden geplaatst.

De Optidrive E2 is alleen geschikt voor binnen gebruik

Bij montage moet er rekening mee worden gehouden dat er voldoé&wodéng is voor de regelaaGaniet boren inde buurt van
de regelaars. Stof en metaaldeeltjes kunnen schade aan de regelaar veroorzaken.

Komniet in de buurt van de Optidrive E2 regelaar met geleidende of brandbare voorwerpen. Brandbaar mategagit tegen
de regelaar worden geplaatst.

Derelatieve luchtvochtigheid moet lager zijn dan 95% en er mag geen condensvorming zijn

Controleer voordat de spanning wordt ingeschakeld of de voedingsspanning, frequentie en het aantal fasen.

Sluit nooit de voedingsspanning aan op de klemrdel, W.

Er mag niet geschakeld worden in de uitgang van de Optidrive (motorkabel).

Houd een minimale afstand aan van 100 mm tussen de hoofdstroombekabeling en de stuurstroombekabeling om verstorin
voorkomen.Zorg ervoor dat de klemmen met het juisteppelworden aangedraaid.

Probeerbij een foutmelding de regelaar niet zelf te reparer&tuur de regelaar op naar de leverancier.




2. Algemene Informatieen codering
Dit hoofdstuk bevat algemene informatie over de Optidrive E2 en de bijbehorende codering.

2.1.Uitleg codering van de Optidrive E2

Elke regelaar is voorzien van een typenumniiat typenummer staat vermeld op de doos en op de regelaar zelf. Het typenummer verteld
alles over de regelaar en de bijbehorende opties. Alle verschillende types van dev@?2 drives zijn te zien amderstaane tabel.

[oDE [- 2 -1 ]2 Jo37 [-[1][K[B|1]2]
Product Familie IP Klasse 2=1P20
Generatie N = IP5%onderschakelaars
S = IP58net schakelaars
X = IP6&onderschakelaars
Y = IP6@net schakelaars
Interne remchopper 1 = Niet aanwezig
4 = Aanwezig
Bouwgrootte : 1- 3 Filter Type 0 = geenifter
A = Interr400V EMC Filter
B = Inter230V EMC Filter
Voedingsspanning 1 =110g 115V Weergare vermogen K = kW
2 =200g 240V H=HP
4 =380 480V
Vermogen Aantal ingangsfasen
2.2.Optidrive E2 typenummers
110115V +10% 1 fase hgang- 3 fasen 230V uitgang (spanningsverdubbelgar
kW typenummer HPtypenummer )
- kw - HP Uitgangsstroom(A) | Bouwgrootte
Met filter Zonder flter Met filter Zonder flter
ODE2-110051H0# 0.5 2.3 1
ODE2-110101HO0# 1 4.3 1
ODE2-210151H04# 1.5 5.8 2
200240V +10% 1 fase ingang
kW typenummer HPtypenummer )
- kw - HP Uitgangsstroom(A) | Bouwgrootte
Met filter Zonder flter Met filter Zonder flter
ODE2-12037%1KB¥ ODE2-12037%1K0¥# 0.37 ODE2-120051HB¥# ODE2-120051H0# 0.5 2.3 1
ODE2-120751KB# ODE2-120751K0# 0.75 ODE2-120101HB¥# ODE2-120101H0# 1 4.3 1
ODE2-121501KB# ODE2-121501K0# 1.5 ODE2-120201HB¥# ODE2-120201H0# 2 7 1
ODE2-221501KB4¢ ODE2-221501K04¢# 15 ODE2-220201HB4# ODE2-220201H04# 2 7 2
ODE2-222201KB4 ODE2-222201K04¢ 2.2 ODE2-220301HB4¢# ODE2-220301H04# 3 10.5 2
200240V +10% 3 fasen ingang
kW typenummer HPtypenummer .
- kw - HP Uitgangsstroom(A) | Bouwgrootte
Met filter Zonder flter Met filter Zonder fliter
ODE2-120373K0# 0.37 ODE2-120053H0# 0.5 2.3 1
ODE2-120753K0# 0.75 ODE2-120103H0H# 1 4.3 1
ODE2-121503K0# 15 ODE2-120203H0# 2 7 1
ODE2-221503KB4¢ ODE2-221503K04¢ 1.5 ODE2-220203HB4¢# ODE2-220203H04¢ 2 7 2
ODE2-222203KB4¢ ODE2-222203K04# 2.2 ODE2-220303HB4# ODE2-220303H04# 3 10.5 2
ODE2-320403KB4¢ ODE2-320403K04# 4.0 ODE2-320503HB4# ODE2-320503H04# 5 18 3
380480V +10% 3 fasen ingang
kW typenummer HPtypenummer )
- kw - HP Uitgangsstroom(A) | Bouwgrootte
Met filter Zonder flter Met filter Zonder flter
ODE2-140753KA¥ ODE2-140753K0# 0.75 ODE2-140103HAH ODE2-140103H0# 1 2.2 1
ODE2-141503KA¥ ODE2-141503KQl# 1.5 ODE2-140203HAH ODE2-140203H0# 2 4.1 1
ODE2-241503KA4# ODE2-241503K04¢ 1.5 ODE2-240203HA4¢ ODE2-240203H04¢ 2 4.1 2
ODE2-242203KA4# ODE2-242203K04¢ 2.2 ODE2-240303HA4¢ ODE2-240303H04+ 3 5.8 2
ODE2-244003KA4¢ ODE2-244003K04¢# 4 ODE2-240503HA4¢ ODE2-240503H04# 5 9.5 2
ODE2-340553KA4t ODE2-340553K04¢# 5.5 ODE2-340753HA4¢ ODE2-340753H04# 7.5 14 3
ODE2-340753KA4# ODE2-340753K04¢ 7.5 ODE2-341003HA4¢ ODE2-341003H04+# 10 18 3
ODE2-341103KA£ ODE2-34110-3K02 11 ODE2-34150-3HAL ODE2-34150-3H04& 15 24 3
LET OP Vervang# aan het einde van het typenummer met delevante IP klasse (zie tabel bovenaan de bladzijdw regelaars zijn alleen beschikbaalHa0




3. Mechanischdnstallatie

3.1.Algemeen

e Inspecteerde Optidrive grondig of hij niet beschadigd is voordat de regelaar wordt geinstalleerd.

e Controleer of het vermogen van de regelaar overeenkomt met het motorvermogen.

e Bewaar de regelaar in de originele verpakking totdat de regelaar wordt toegepast. Dgpipata moet droog en schoon zijn en de
opslagtemperatuur moet binnen de volgende grenzen vallgt0°C tot +60°C.

e Installeer de Optidrive op een vlakke, verticale, hittebestendigjéngsvrije ondergrond.

e De Optidrive moet worden geinstalleerd inreiimte waar de omgevingsvervuiling niveau 1 of 2 is.

Plaats geen ontvlambaanateriaalin de buurt van de regelaar

Houd rekening metoldoende ruimte rondom de regelaar zoals besproken wortibiofdstuk3.3 en hoofdstukO.

Zorg ervoor dat de omgevingstemperatuur niet bowlmaximaal toelaatbare temperatuur komt, zie hoofds&k.

e  Zorg voor een schone, droge en niet vervuilde luchtstroom door deaagelZie hoofdstuR.3voor meer informatie.

3.2.Mechanische afmetingen en montagelP20frequentieregelaars

[ |
= -~ [} = = ", J
v & UM 3 I 1 i
e E e \ =
| 0
[ =
I ]
s A {
D B “w
] /
[PRI999937] | c
I [l | N —lﬂ
!
e b | |
~ G = E — H - = F =
Bouw A B C D E F G H [ J
grootte mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in
1 173 6.81 | 160 | 6.30 | 109 | 4.29 | 162 | 6.38| 5 0.20 | 123 | 484 | 82 | 3.23| 50 | 1.97| 55| 0.22| 10 | 0.39
2 221 8.70 | 207 | 8.15| 137 | 5.39| 209 | 823 | 53 | 0.21 | 150| 591 | 109 | 429 | 63 | 248 | 55| 0.22| 10 | 0.39
3 261 | 10.28 | 246 | 9.69 - - 247 | 9.72| 6 0.24 | 175| 6.89| 131 | 5.16 | 80 | 3.15| 55| 0.22| 10 | 0.39
LET OP Aantrekkoppel stuurklemmen0.5 Nm (4.5 1bn)
Aantrekkoppel hoadstroomklemmen: 1 Nm (9 |bin)




3.3.Richtljnen schakelkastontage

e De schakelkast moet de juiste beschermingsgraad hebben zodat voldaan wordt aan de gestelde iggspeeificeerd zijn in
EN60529

¢ De schakelkast moet gemaakt zijn van een thermisch geleidend materiaal.

e Bij (geforceerd) geventileerde schakelkasten moet erop worden gelet dat er een ventilatierooster boven de regelaar zit en een
ventilatierooster ondede regelaar. De (geforceerde) luchtstroom moet onder in de kast binnenkomen, langs de regelaar gaan en er
vervolgens via het bovenste ventilatierooster de kast weer verlaten.

e Wanneer de omgeving buiten de kast stofdeeltjes bevat zal de kast moeten weodezien van een filter en geforceerde koeling.

Het filter zal ook regelmatig moeten worden gereinigd/vervangen

e Bij eenzoute ofchemische omgevingf een omgeving met een hoge luchtvochtigheidet er gekozen worden voor een comgle

dichte kast die dn.v. bijv. een warmtewisselaar gekoeld wordt.

De omgevingstemperatuur ese temperatuur van de regelaaelf zijn crucial voor de levensduur van de regelaar. Zorg om deze reden altijd
voor een zo goed mogelijke koeling. Bij een niet geventileerde kastemate volgende minimale kast afmetingen aangeraden:

i Bouw X Y Z Aanbevolen
X - grootte | Onderé& zijkant Onderling | luchtstroom
' | | Boven
= ) f Y mm in mm in mm in CFM (fi/min)
i 1 50 1.97 50 1.97 33 1.3 11
| 2 75 2.95 50 1.97 46 1.81 11
3 100 | 3.94 50 1.97 52 2.05 26

Afstand Z is zodanig dat @ptidrives E2 tegen elkaaside-by-side)
kunnen worden gemonteerd

Bij nomiraal gebruik hebben d®ptidrive E2 frequentieregelaaezn
verlies van 3%

Bovenstaande gegevens zijn richtlijnen. Zorg endaarde
omgevingstemperatuuin de kast nooit boven dmaximaal
toelaatbare temperatuur komt.




4. Hoofdstroom bedrading

4.1.Aarding van de regelaar

Deze handleiding is bedoeld als richtlijn voor de juiste aansluiting/bedradiag de frequentieregelaars. Invertek Drives Ltd kg
niet aansprakelijk worden gesteld voor het niet voldoen aan eisen die lokaal, nationaal of internationaal worden gesteld, m
betrekking op de juiste installatie van de frequentieregelaars en de bijbehute onderdelen. Er kan persoonlijk letsel of
beschadiging van de installatie optreden wanneer de opgegeven waarschuwingen niet in acht worden genomen.

De tussenkring van de Optidrive E2 frequentieregelaar bestaat uit condensatoren. Na het uitschakatetbevwvoedingsspanning
duurt het een bepaalde periode voordat ze leeg zijn. Let erop dat wanneer er werkzaamheden moeten worden verricht aar
regelaar eerst de hoofdspanning veilig wordt afgeschakeld en vervolgens 10 minuten gewacht wordt totdat de csatdbeen
zeker leeg zijn. Wanneer er na het uitschakelen van de voedingsspanning geen rekening wordt gehouden met de
tussenkringspanning kan dit leiden tot lichamelijke verwondingen of dodelijk letsel.

Alleen gekwalificeerd elektrisch personeel met keisnvan de installatie en die op de hoogte zijn van de gevaren mogen de
frequentieregelaar installeren, in bedrijf stellen, bedienen en onderhouden. Lees het handboek eerst goed door voordat er
begonnen wordt met installatie en inbedrijfstelling.

> > >

Aardingsichtlijnen
De aardklem van elke Optidrive mdeta het externe EMC filter indien aanweziget een zo kort mogelijke kabel verbonden worden met een
aardrail.De aading moet niet tussen de verschillende Optidrieésandere apparatuuworden doorgelust. B aardingsnpedantie moet
voldoen aan alle industriéle veiligheidseisBr integriteit van de aarding van de regelaar moet periodiek worden gecontrol®encaanUL
normen te voldoen moet er gebruik gemaakt worden van speciale UL aardklemmen.
Veiligheidsarde
Een van deeiligheidsaardklemmen van de Optidrive E2 moet altijd zijn verbonden met de.d2edzardklenmoet aangesloten wordeap
de dichtbij zijndestaalconstructiekastaarde of aardrail.
Motoraarde
De motormarde moet verbonden zijn met een vda aardklemmen van de regelaar
Aardfoutdetectie
Zoals bij alle frequeigregelaars is het mogelijk dat een lekstroom naar aarde Be Optidrive E2 is zodanig ontworpen dat de lekstroom tot
een minimum beperkt is maar toch voldoet aan alle EMC eBerhoogte va de lekstroom is afhankelijk van de motorkabellengte, type en de
schakelfrequentieBij een aardlekbeveiliging moeten de volgende voorwaarde in acht worden genomen:
e Een type B aardlekbeveiliging moet worden gebruikt
o De aardlekbeveiliging mogeschikt zijrvoor apparatuur die een gelijkstroomcomponentde lekstroomhebben
e Elke frequentieregelaar moet voorzien zijn van een eigen aardlekbeveiliging

Frequentieregelaars met een EMC filter hebben logischerwijs een grotere lekstroom naar Haodeapplicaties waarbij de aardlekbevgihg
wordt aangesproken door de hogere dhiekstroom is het mogelijk om het EMi@er uit te schakelenHet uitschakelen van het EMC filter
(alleen mogelijk bij IP20 modelleggbeurt door de schroef (EMC) ad@ zijkant van de regelaar te verwijderen.

De schroeven kunnen alslgt worden verwijderd:
LL1 @ Internal | | Internal
NL2 @—— EMC +— Surge
" P -
13 @ Filter | | Protection
EMC VAR
EMC VAR

Earth @

e _{X

=/

Alle Optidrive frequentieregelaars zijn voorzien van zogenaamde varistors aan de ingang. Deze varistors beveiligenrdeageerlhage
spanningspieken dikunnen ontsaan aor bliksem of het schakelen vaware vermogensapparatuur dicht bij de regelaprdezelfde
voeding

Wanneer er een isolatietest wordt uitgevoerd op een installatie waar een frequentieregelaar wordt gebruikt is het mogdkikegdniet

slaagt omdat de regelaar is voorzien van de varistors. Om de test toch goed uit te laten voeren is het mogelijk om deuiaristchakelen.

Het uitschakelen van de varistors gebeurt door de schroef (VAR) aan de zijkant van de regelaardergarMp het uitvoeren van de test

moet de schroef worden teruggeplaatst en moet de test nogmaals worden uitgevoerd. De isolatietest moet nu weer niet slageouda

dat de varistors weer aanwezig zijn in het circuit.

Afscherming motorkabel

De afscheming van de motorkabel dient ook aangesloten te worden op een van de aardklemmen van de regelaar of moet geaard worden via
een EMC beugel op de montageplaat van de schakelkast. De afscherming van de motorkabel dient ook aan de motorzijdd@amneatate
gelegd (EMC wartel). De afscherming van de stuursignalen moet alleen worden geaard aan de bronzijde.

4.2.Voorzorgsmaatregelen bedrading
Sluit de frequentieregelaar aan zoals aangeven wordt in hoofds®i&n 5.1 Controleer of de motoraansluitingen correct zijn aangesloten.

Algemeen gesproken zijn er 2 typen motoraansluitingen : ster en driehoek. Het is essentieel dat de motoraansluitingezijodfiect
hoofdstuk4.5voor meer informatieDe motorkabel dient 4derig te zijrom te voldoen aan alle veiligheidseisen.



4.3. Aansluitschema; IP20& niet geschakelde uitvoeringen

Hoofdstroom aansluitingen
Voedingsnet
Lastscheider
Zekering of automaat
Netsmoorspel (optie)

B C D E
- ~
{—' 1 /L Extern EMC filter (optie)
A - ~~ B V’\-ﬂ\ Remweerstand (optie)
Afgeschermde motorkabel
—_—— - 5 Relaisuitgang

stuurstroom aansluitingen

PE + 24 Volt (100mA) voeding

2 Digitak ingangl
regelaar stop / start

—|@mmoiO|w|>

=

1 SDH 3 Digitak ingang?

2 9 Rechtsom / linksom

3 4 Digitak ingang3

Analmg / voorkeuzesnelheid

. 5 + 10 Volt voeding

e 6 Analog Ingandl

an I | 0¢ 10 Volt
6 7 | 0 Volt(interne nul)

~
oo

Analog uitgang

0¢ 10 Volt

9 0 Volt(interne nul)

10 | Relaisuitgang

11 | WwS3ISE I FNI hYQ

4.4. Aansluitingen Rgelaar & motor

Een Hase netvoeding moet aangesloten worden op de klemmgf(fase) L2/N(nul). Een 3 fasen netvoeding moet aangesloten worden op
de klemmenL1, L2, L3De draairichting is niet van belange Botor moet aangesloten worden op de kleremU, V, W

Bouwgrootte 2 en 3 hebben een interne remchopper. Een externe remweerstand kan worden aangesloten op de klemmen +D€ en BR. D
remweerstand moet voorzien van een (interne) thermische beveiliging.
De¢DC, +DC eBR klemmen zijn standaard afgieldl. Indien noodzakelijk kunnen deze worden verwijderd

Aansluitdemmen bouwgrootte 1

L1/L  L2/N

,/"-."\_‘
(=)

4.5. Motoraansluitingen

Standaard kortsluitankermotoren zijn gewikkeld voor een bepaalde spanning (spoelspabitimgdrdt weergegeven op het typeplaatje van
de motor (laagste spanning van de twee).

De spoelspanning tezamen met de voedingsspanning bepalen of de motor in ster of in driechoek moet worden gezet. In sltiidrdeet a
hoogste voedingspanning worden gekozenokbeeld van een typeplaatie

A A
400V 230V
690V 400V
STAR DELTA




5. Stuurstroom bedrading

5.1.1/0 klemmen

Control
Terminal

Standaard configuratie

Signal

Omeschrijving

1

+24V voeding

+24V, 100mAinterne voeding

2 Digitak ingangl Positievdogica
G 23A40K mMé ALIYYAYIAYAL
3 Digitak ingang? G 23A40K né¢ ALIYYAYIAYAL
4 Digitak ingang3/ | Digitaal: 8 tot 30V
Analog ingang? Analoog: 0 tot 10V, 0 tot 20mA of 4 tot 20mA
5 +10V voeding bvMnxZ manY!zZ mM1XK YAYAYIl | §

Analog ingangdl /
Digitak ingangd

Analoog: 0 tot 10V, 0 tot 20mA of 4 tot 20mA
Digitaal: 8 tot 30V

ov

Nul van de interne voeding

Q|

Analog uitgang/
Digitak uitgang

Analoog: 0 to 10V, 20mA maximum
Digitaal: 0 to 24V

ov

Nul van de interne voeding

10

Qe@EREEE®IEE

Relais contact

Relais contact (common)

11

Relais ontact

Relais NO contact 250Vac, 6A / 30Vdc, 5A

5.2.RJ45 Data Conneeti

Voor meer informatie over de MODBUS R’
adressering zie d®ptidrive E2 Advanced
User Guidef de applicatienote ANODEOL.

Voor de aansturing viiODBUSie

hoofdstuk8.3

6. Bediening

No Connection

No Connection

0 Volts

-RS485 (PC)

+RS485 (PC)

+24 Volt

-RS485 (Mobus RTU)
+RS485 (Modbus RTU)

O~NO A WNPRE

=

6.1.Werking van het bedienpaneel

De Optidrive frequentie regelaar kan worden geconfigureerd en uitgelezen via het display en de druktoetsen.

NAVIGATIE

o

Met deze knop stap je door de verschillencheetwaarden :
freq., stroom, omw./min. Wanneer de knop 2 sec. wordt
ingedrukt ga je naar de parameter modklet deze knop sla
ook de gewijzigde parameters op.

OMHOOG

Verhoogtde gewenste frequentie in bedieningspaneel
mode. In parameter mode wordhet deze knop de
volgende parameter gekozen en kun je een bepaalde
waarde verhogen.

OMLAAG

Verlaagtde gewenste frequentie in bedieningspanesbde.
In parameter mode wordt met deze knop de vorige
parameter gekozen en kun je een bepaalde waarde
verlagen.

RESET/
STOP

Met deze knop reset je de regelaar wanneer deze een fo
heeft.

In bedieningspaneehode dient deze knop ook als stop
knop

START

O @ || >

In bedieningspaneehodewordt een regelaar die in stop
staat gestart. Wanneer de regelaar al draaitgtaleze knop

ervoor dat de regelaar van richting verandert.




Parameters veranderen

Druk op de_ toets voor 2sec. wanneer het displa$ T @dfgeeft. Het display geeft nu paramefér- Quder i.p.v. de toestand van de
motor. Druk kort op<_> toets om de vaarde van de parameter te bekijkeDe waarde van de parameter kan veranderd worden door gebruik
te maken van d/\ en de"/ toetsen Druk nogmaals kort op ¢ toets om deveranderde parameter op te slaamoor vervolgens d<_>

toets weer 2 sec. in te drukk ga je terug naar de weergave mottet display geefS T av&2r wanneer de frequentieregelaar is gestopt en
geeft realtime meetwaarden weer wanneer de frequentieregelaar uitstuurt.

Resetnaar fabrieksinstellingen

Om de frequentieregelaar terug te zetten naar fabrieksinstellingen moete/\ ¢\’ en ® toetsen wor meer dar? sec. ingedrukt worden.

Het display laat vervolgehs P - didn &n wordt teruggezet naar fabrieksinstellingBnuk op de¥ toets om terug te gaan.
6.2. Aansturing via de klemmen (klemmen mode)

Standaard (of na een reset naar fabrieksinstellingem de regelaar worden agestuurdvia de klemmen (klem moden zijn alle parameters
ingesteld zoals staat vermeld in hoofdstikParametersDoorloop de volgende stappen tijdens de inbedrijfstellin
1. Sluit de motor aan op regelaar en controleer of de motor in ster of driechoek moet staan.

Sluit een N.O. contact of schakelaar aan op de klemin@md 2om de regelaar te starten (check of het contact opgn is

Sluit een potentiometerf { K YAY G234 wmn 1 K Yl Sand 7teh slit dedapes dayopRén 1 f SYY Sy
Zet depotentiometer op mininaal en schakel de voedingsspanningHet display geefS t  avér.

Stel de juiste motorgegevens van het typeplaatje ifD7R= nominale mairspanning P08 =nominale motorstroom

a s~ WD

P-09 = nominale motorfrequentie
6. Sluit het contact tussen de klemméren 2.De regelaar is nu gestart en de uitgangsfrequewtiedt bepaald door de

potentiometer. Het display laat de actuele $ineid zien in HZH 0.0 bij de minimale stand van de potentiometer).
7. Draai de potentiometer naar maximaal. The motor zal accelereren5tdz (de standaard waarde v&01). De acceleratie tijd

wordt ingesteld bij parameteP-03. Het display laat 50HH 5 @) zien wanneede motor op snelheid is.
8. Druk kortstondig op d¢ > toets (Menu toets) om de actuelmotorstroom (A) weer te laten geven.
9. Druk nogmaals op d > toets omterug te keren naar de weergave van de actuele snelheid.
10. Open het contact tussen de klemmen 1 en 2 @ermotor te laten stoppen. De deceleratie tijd is instelbaar va.P

Na een stop commando zal de regelaar decelerer@ar0.0 Hz en vervolgens zal & t  0n[Ret display verschijneWanneer de
potentiometer naar minimaal wordt gedraaid en het start commando blijft zal de regelaar ook decelereren naant@@rkzal niet stoppen

met uitsturen Wanneer het minimale setpoint langer da@ seconderluurt schakeltde regelaamutomatischopS t N dwWanneer het
setpoint toeneemt zal de regelaar direct weer gaan uitsturen.

6.3. Aansturen via het bedienpaneel (bedieningspaneel mode)

Het is ook mogelijk de regelaar aan te sturen via het bedienpahkiéaivoor zijn @ volgende stappen nodig
1. Sluit de motor aan op de regelaar en controleer of de motor in ster of driehoek moet staan. Schakel de voedingsspanning

2. Geef de regelaar vrij do@en contact/schakelaar te sluiten tussda klemmen 1 & 2Het display laaSt 0 Zw®n.
3. Zet parameter P12 op 1 (alleen rechtsom draaien via bedienpaneel) en druk ¢ tieets. Het display laatH .@zien.
4. Druk op de/ toets om de snelheid te verhogen
5. De regelaar start en de motor gaat rechtsom draa@a.snelheid neemt toe towt /. wordt losgelaten
De acceleratie tijd is afhankelijk van de paramet&3PControleer deze voor start.
6. Drukop de\/ toets om de snelheid te verlagebe regelaar vertraagd zolang er op?etoets wordt gedrukt.
7. Drukop de¥ toets om te stoppenDe regelaar vertraagd en stopt. De deceleratie tijd wordt ingesteld bij paramedér P
8. Hetdisplag geefS t oOwEtr wanneer de regelaar niet meer uitstuurt.
9. Om een snelheid in te geven voor start moet¥eoets worden ingedrukt. Het display geeft nu de gewenste snelheid weer. Gebruik

de/\ &V toetsen om de gewenste snelheid aan te passen. Druk nogma@tdets om terug te keren.
10. Druk op de toets om te starten met de opgegeven gewenste snelheid.

De regelaar kan ook linksom en rechtsom draaien via het bedienpaneel. Hiervoor moet de parat@2tmpPworden gezet
1. De bediening van de regelaar voor $tatop en het wijzigen van de snelheid van de regelaar is gelijle-dar1.
2. Drukop de toets. De display veranderd nabt .@
3. Drukop de/ toets om de snelheid te verhogen.
4. De regelaar gaat rechtsom draaien en versneld totda/ dmets wordt losgelaten. De versnelling wordt gelimiteerd door de
acceleratietijd die instelbaar is via parameR03. De maximale snelheid woréhgesteld in parameteP-01.
5. Om de draairichting van de regelaar om te draaien moet nogmaals Qv deets gedrukt worden



/. Parameters

7.1.Standard Parameters

P-01 Maximale frequentie / snelheid
Minimaal | P%02 | Maximaal | 500.0 | Eenheid | Hz/Rpm | Fabrieksinelling | 50.0 (60.0)
Maximak snelheid in Hz of rpm. Bij1® > 0 wordde snelheid in rpm ingegeven.
P-02 Minimale Frequentie / snelheid
Minimaal | 0.0 | Maximaal | P101 | Eenheid | Hz/Rpm | Fabrieksinstelling| 0.0
Minimale snelheid in Hz of rpm.Bi}F® > Owordt de snelheidn rpm ingegeven.
P-03 Acceleratie tijd
Minimaal [ 0.00 | Maximaal | 600.0 | Eenheid | Seconds | Fabrieksinstelling| 5.0
Acceleratie tijd van 0 naar de nominale motorsnelhei®9Pin seconden
P-04 Deceleratie tijd
Minimaal | 0.00 | Maximaal | 600.0 | Eenheid | Seconds | Fabrieksinstelling| 5.0
Deceleratie tijd vamle nominale snelheid #9) naar stilstand in seconden. BipB=0 wordt de deceleratie tijd ingesteld door
parameter P24.
P-05 Stop mode selectie
Minimaal | 0 | Maximaal | 2 | Eenheid | - | Fabrigksinstelling | 0
0 : Gecontroleerd stoppenWanneer het start/vijgave signaal wordt verwijderzhl de regelaar de motor laten decedezn volgens
de tijd deingesteld is in 4. Wanneer de voedingsspanning wegvalt zal de regelaar proberen de last géeerdrte laten stoppen
d.m.v. de regeneratieve energie die terugkomt van de motor.
1 : Vrij uitlopen Wanneer het start/vrijgave signaal wordt verwijderd, zal de regelaar de nwijdaten uitlopen.
2 : Gecontroleerd stoppen (snelle stop)anneer het &rt/vrijgave signaal wordt verwijderd, zal de regelaar de motor laten
deceleeren volgens de tijd dingesteld is in 4. Wanneer de voedingsspanning wegwadt de regelaar de motor laten decelerere
volgens de tijd die is ingesteld in paramete2®,
P-06 Energiebesparingfunctie
Minimaal | 0 | Maximaal | 1 | Eenheid | - | Fabrieksinstelling | 0
0 : niet actief
1 : actief. Bij een lichte belasting zal de regelaar de motorspanning met maximaal 50% laten zakken wat resulteert in een lage
stroom.Alleen gebruikemij regelingen waar de snelheid niet veel of langzaam veranderd.
P-07 Nominale motorspanning
Minimaal | 0 | Maximaal | 250/500 | Eenheid | Volts | Fabrieksinstelling | 230 / 400 (460)
Staat vermeld op het motor typeplaatje. Maximaal 250V vofask regelaars. Geactiveert de spanningscompensatie.
P-08 Nominale motorstroom
Minimum | - | Maximaal | - | Eenheid | Amps | Fabrieksinstelling | -
Staat vermeld op het motor typeplaatjBelangrijk voor de thermische beveiliging van de motor
P-09 Nominale motorfrequentie
Minimaal [ 25 | Maximaal | 500 | Eenheid |  Hz | Fabrieksinstelling] 50 (60)
Staat vermeld op het motor typeplaatje.
P-10 Nominale motorsnelheid
Minimaal | 0 | Maximaal | 30000 | Eenheid | Rpm | Fabrieksinstelling | 0
Optioneel kan de motorsnelheid worden ingegeven (zie typeplaatjede motor). Waneer R10 niet wordt veranderd (R0 = 0)
wordt allesweergegeverin Hz Wordt bij R10 de motor snelheid ingegeven, devordt alles in rpm weergegeven en wordt er
slipcompensatie toegepast.
P-11 Boost spanning / IXR compensatie
Minimaal [ 0.0 | Maximaal | 20.0 | Eenheid | % | Fabrieksinstelling] 3.0
Bij lage snelheden wordt er een hogere spanning op de motor gezet wat resulteert in meer koppel. Dit is essentieel waeneer
hoger aanloopkoppel nodig iset op dat er geen te grote stroom dode motor gaat lopen.
P-12 Selectie aansturing van de regelaar
Minimaal | 0 | Maximaal | 6 | Eenheid | - | Fabrieksinstelling | 0
0 : Via de klemmenMet de klemmen 1 t/m 11 kan de regelaar worden gesgaride snelheid worden opgegave
1: Via het bedienpaneel gchtsom) Aansturing via het bedienpaneel )
2 Via het bedienpaneel (rechtsom en linksonBidirectionele aansturing via het bedienpaneel. D.m.v.@ldmop kun jede
draairichting omdraaien
3: Via Modbus Acc/dec via parameters)Aansturing vidvlodbus RTU (RS485). De acc./dec. tijden zijn instelbadeparameters
4 : Via ModbugAcc/dec. via Modbus)Aansturing via Modbus RTU (RS485)afxe/dec. tijden instelbaar via Modbus.
5 : Pl regelingPI regeling met externe terugkoppeling.
6 : Plregeling(optelling analoge ingangd). . Pl regeling met externe terugkoppeling en optelling van analoge ingang 1.
P-13 Fout geschiedenis
Laatste 4 fouten worden opgeslagen en worden weergegeven in volgorden van optreden. De laatste fout wordteals eerst
weergegevenDruk op de/> of \/ toets om door de fouten heen te stappedVolt (Onderspanning) fouten worden eenmalig
opgeslagen. Uitgebreide fout informatie is terug te vinden in de-B0Qfarameters
P-14 Uitgebreide parameter toegang

Minimaal | 0 | Maximaal | 9999 | Eenheid | - | Fabrieksinstelling | 0

Verander Pv AY amnmé 6&0FYyREFNRO 2Y (ngeters Vefahderids coleNd®om 8ey (0 2
uitgebreide parameters @k schermen.











































