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Voorwoord

Dit Nederlandstalige handboek is bedoeld voor de Mitsld#REr00 frequentieregelaar. De FR
E700 frequentieregelaar is @®mpacte krachtpatser van Mitsubishi. DelERO0 is er in het
vermogensgebied:

1-fase in, JFase uit ;: 0,1kW t/m 2,2 kW
3 fasein, 3fase uit: 0,4kW t/m 1&W

Dedoora A 1 4dz0 A a KA 2 Yy (i BankotleSdagrigtickiux\Rddr QottsiRwaaborgt een
hoge toerenstabiliteit bij een hoog (aanloop)koppel over hdtajefrequentiegebied DeFRE700
frequentieregelaar heeft een aanloopkopp&in 200% bij 0}3z.

Bij een regelbereik van 1:0%an continu 100% koppel worden gelevelbte FRE700regelaar is
hierdoor met name zeer geschikt voor toepassingen zoals:

e Transportbandermmet een zware belasting
o Kleineextruders

¢ Kleine hamermolens

e compressoren

e Lliften
e Lieren
e mixers

De FRE70O bezitondermeer over een uitgebreid€ensorless Vector Cwal, standaard PID regelaar

met sleepmode, 1¥oorkeuzasnelheden, flexibele toekenning van verschillende functies aan de
diverse in en uitgangsklemmen, kortsluitbeveiliging (t.0.v. aarde), koppelbegrenzing,
overstroombeveiligingdroop control, dancer controlrede mogelijkheid om een externe

mechanische rem aan te sturen met koppel contrdkvens is er standad een RS485 Modbus
beschikbaarDe FRE700 frequentieregeladreeft ook een optieslot waar verschillende optiekaartjes
kunnen worden aangesloterkr 2jn optiekaartjes voor extra I/O, Profibus DP;IiDK, DeviceNet,

CAN Open en LonWorks

Voor eventuele vragen over veiligheidsrichtlijnen verwijzen we u naar de Nederlandstalige installatie
en beginnershandleidirem.

Voor vragen of opmerkingen over de ltheiding kunt u contact opnemen met :
Hiflex Automatiserings B.V.
Tel. : 018@; 466004

www. hiflex.nl

De laatse versie van deze handleiding en de laatste versieanaiere handleidingen zijn te
downloaden op:

www.hiflexonline.nl



http://www.hiflex.nl/
http://www.hiflexonline.nl/
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Voorzorgmaatregelen

kunnen hun lading vasthouden tot 15 minuten na afschakeling van de regetaale&trocutie te
voorkomen adviseren wij u voor uw eigen veiligheid tenminste 15 minuten te wasbit@mlat u de
restspanning controleert door eeroltmeter te plaatsen tussen de + en d®e gemeten spanning
mag niet meer zijn dan 30V DC.

f Een belangrijk component in een frequesregelaar is de condensatorbank. Deze condensatoren

Installatie en montage

Installeer deMitsubishiFRE700frequentieregelaar altijd in eewerticde positie.

£,

|

Installeer de frequentieregelaaop een niet brandbare ondergrond

Verwijder voor demontage eerst het frontpaneelredande kabeldoorvoer :
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Omgevingscondities

Installeer de frequentieregelaar niet in het directe zonlicht of op plaatsen met een hoge temperatuur
en/of een hoge luchtvochtigheid.

Omgevingstemperatuur | -10°C tot +50°C (zie opmerking 1)

Omgevingsvochtigheid | 90% RV of minder (niet coadserend)

Opslag temperatuur -20°C tot +65°C voor een korte tijdbijv. tijdens transport

Omgeving Binnen (vrij van corrosieve gassen, brandbare gassen, olie damp,
en vuil)

Hoogte Tot 1000m. Boven dit niveau is de-de 3% voor elke 500m tot een
maximum van 2500m of 91% van de werking.

Trilling 5.9 m/< of minder

Opmerking 1: deze temperatuur mag variém@n de regelaar deated is. Kijk in deitgebreide
instructiehandleiding voodetails.

Laat voldoende ruimte vrij rond de frequentierdgar i.v.m. koeling

Model A (cm) B (cm) C (cm)
< 5,5 kW 1 10 1
>= 5,5 kW 5 10 5

Laat ook voldoende ruimte vrij aan de voorzijde van de regelaar
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*1 =5 cm bij apparaten
FR-E740-120 en hoger
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Afmetingen
Zijaanzicht met optiekaart
[ = & . . ]
—— E E =
(e slele I )
::::::“—“‘ I|T
S 0
e 00000000 E 0oooooan E
e i — - — T
! W1 - D D17 _
W = = - :
0 BF{instaIlatie van de uitbreidingskaart
FR-A7TNC neemt de diepte vanwege
een uit het apparaat stekend
klemmenblok met ca. 2 mm toe.
(Eenheid: mm)
Type frequentieomvormer w w1 H H1 D D1
FR-E740-016
FR-E740-026 4 1291
FR-E740-040 140 128
FR-E740-060 150 138 135 150,1
FR-E740-095
FR-E740-120
FR.ET40-170 o 208 147 1621
FR-E740-230
FR.ET40300 195 260 244 190 2051
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Totale aansluitschema FR-E700

Positieve logica
. - optioneel

(©) Aansluitklemmen [ (opt ]

L | I Rt

]
(O Signaalklemmen L AT 6 Remweerstand (FR-ABR, MRS, MYS)
= = ST FRAED) 1 "_ ‘IJJ K B Beveilig de remweerstand door middel van een
USSENKNNGSMOOrspo: - = - 1 the Keri te rhitti afty den.
Bij het aansluiten van een tussenkringsmoorsposl K*\\Aarde =S : : ,I K e ,' rmozekering tegen oververhitting en afbranden
dient u de brug tussen de klemmen P1 en Pi+te v - s
verwijderen. Jumper H’ P‘,R’ N": .
MCCB MC P1 Pi+ JRS—
- B -
- 'H H L RIL1 u
3-fasige AC- ! E(’? A i S/L2 Mo Motor
stroomvoorziening ] _‘__;.—"_I_k
1 ) -
_'_)(r'_":'c g LT3 L ,
- 1 .I - L
_L_
Aarde
S IEEIEEE I E I EEEE I E R EEEEEE I E antEE 1 L PP p P imimimamimimg
| Standaardklemmenblok |
1

Inputsignalen {geen netspanning aansluiten) Relais-uitgangen |3

De functie van de klemmen A,
B en C hangt af van de

H

1

De functie van de klemmen | Starisignaal voor : :
. 1

| Relaisoutput toewijzing in parameter 192. : H
1

K

| 1

1

hangt af van de toewijzing rechtsdraaiend
binnen de parameters.

Gezamenlijk referentiepunt voor regelinputs
(negatieve logica)*

24-\V-DC-outputimax. 100 mA belastingsstroom
Gezamenlik referentiepunt voor regelinputs

itieve logical*

*{Referenfiepunt ext. stroomveorziening bij aansturing via fransistor) 1

SE Referentiepotentiaal voor signaaloutputs
Referentiepotentiaal negatieve/positieve logica

Startsignaal voor Alarmoutput,
{Pr. 178 tot Pr. 184} ikatragiand $—— { put)
Hoge | | (REO |\ 0 T L _______ o
snehed$Y— __—~030O— o T T T T T T T T T T T T T T T T | i
| Open-collector uitgang It
Voorinsteliing snelheid Middelmatige j ! |
snelheid : Signaal- De functie van de klemmen hangt af :
Lage : outputvoor v:nmt:;ael;?:uz ing binnen de |
- snelheid $——— X dragiende | P : !
2 De klemmen PC en i mator {Pr. 190 tot Pr. 191) l
SD mogen niet Blokkering 1 1
worden kortgesloten. regelinfichting | o Signaaloutput naar |
o % : confrole van de outputfrequentie 1
) 1
Reset-ingang ¢——— o & | ,
0 1
1 1
1 1
1

1
L]
il 1
i ? 10(+5V) ! AM O—-——— (+)
H : = get";npmbe;:ik isin:ta Signaal \ro?r | i o Analoge output
H elien via parameters gewenste 1 ' ! —10 v
E : 73 en 267. ;req:m{!ue S 2([?—150\-.:[;(:(: )’3 : 5 ' O c (0—10 vV DC)
i ansluiting —10\ 6 -
= potentiometer ! = & 2
E ! |"4 De omkaderde insteliing =W, 1k Referentispunt voor | .
i 1| isde fabriksinstelling. 5(frequentieingangssig-) asnzhating
HE Stel de keuzeschakelaar naal en analoge uit- :
H : voor de stroom-/ gangen X
H spanningsinput op "V" —, | Bt e e s e
i 1| voor de keuze van de Input klem 4 (+) r—=——1 4[4-20mADC [
i[ spanningsinput (Stroominput) (=) > I: 0-5VDC ) wg 1 b |use-
ii| (@svo-10Vienop T o B 0-10¥ DC 1Y |aansiiting
" voor de keuze van de - [
HEl = K [
E , stroominput (4-20 mA). I EV : :
= | -
1 |5 Als het signaal voor de gewenste *4 Keuzeschakelaar :
H frequentie vaak verandert, bevelen Stroom-;'spannlngs-: :
. wi] de potentiometer 2 W, 1 kil aan input oo

1 -

L]

: Aansluiting voor ~ — :
| plug-in kaarten Aansluiting voor een uitbreidingskaart |
1

PAS OP

* Om inductiestoringen te voorkomen, dient u de signaalleidingen minstens 10 cm van de vermogenskabels te leggen.

* |et erop dat bij de aansluitwerkzaamheden geen geleidende voorwerpen in de frequentieomvormer terechtkomen. Geleidende voorwerpen,
zoals kabelresten of spanen. die ontstaan bij het boren van montagegaten, kunnen fouten, alarmen en storingen veroorzaken.

* Let op een correcte instelling van de keuzeschakelaar voor de stroom-/spanningsinput. Een onjuiste instelling kan tot fouten leiden.

LET OP!

Schakel altijd de voedingsspanningudér het uitvoeren van alle werkzaamheden aan de bedrading van een
frequentieregelaar. Frequentieregelaars werken met hoge voltages die dodelijk kunnen zijn. Wacht altijd 15 minuten na het
afschakelen van de voedingspanning voor het uitvoeren van allkkzaamheden. Na deze tijd is de elektrische lading van

de condensatoren gedaald naar een veilig niveau.
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Hoofdstroom aansluiting en

In de onderstaande tabel staan deofdstroomaansluitklemmen van de diverse
frequentieregelaars.

Aansluitklemmen Functie Opschrijving
L1 N Voedgg;:g)annmg
Voedingsspanning Ingang voedingsspanning frequentieregelaar
L1,L2,L3
(3-fase)
. Uitgangsklemmen t.b.v. motor
UV, W Motor uitgang (3-fase, 0V tot voedingsspanning, 0,2 of 0,5 tot 400k
P/+, PR Remweerstad
+, - . Een optionele externe remunit kan worden aangeslot
Externe remunit op deze klemmen
+, P1 Tussenkring Aansluitklemmen voorentussenkringsmoorspoeDe
smoorspoel jumper dient eerst verwijderd te worden.
% PE Aardaansluitig
LET OP:

Op frequentieregelaars die gevoed worden dodiade netspanning moeten ookfase AC motoren
worden aangesloten. Ook deze regelaars hebben efas8 uitgang die kan variéren tussen 0V en de
ingangsspanning.

De frequentieregelaar moet ook waen geaard doormiddel van een aardedraad op de aardklem.

‘;>

A WAARSCHUWING:
, Sluit nooit de voedingsspanning aan op uitgangsklemmen U, V of W! Dit kan de regelaar permanent
beschadigen. Ook kan er elektrocutie gevaar ontstaan.
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Stuurstroom aansluit ingen

Naas de hoofdklemmen voor de voedingsspanning en motor zijn er ook aansluitklemmen voor de

besturing van de frequentieregelaar. In de onderstaande talmeden alle klemmen nader

toegelicht :
Type Aansluitklem | Functie Omschrijving
Een signaal op klem STF zorgt| Een signaal op
STF Stat voorwaarts ervoor dat de motor voorwaarty klem STF en
draait (rechtsom) STR tegelijk
- Een signaal op klem STR zorg{ zorgt ervoor
o STR Start achterwaarts ervoor dat de motor dat de motor
S achterwaarts drait (linksom) | stopt
2 RL Selectie lage snelheid Tot 7 verschillende snelheden kunnen
RM Selectie middel snelheid geselecteerd worden door een combinatie van
RH Selectie hoge snelheid deze signalen.
= MRS Vrij uitlopen Vrij laten uitlopen van de motor
8 RES Reset Een puls op de ingang reset de regelaar
-g’ o Common klem (0 volt klem van de interne 24V voeding). Wanneer een exter
5 SD* voeding wordt gebruikt (bij bijv. een PLC) dient de common van de externe
g voeding met de klem SD verbonden te w@en.
g PC* 24V DC uitgang (van de interne 24V voeding). Maximale belasting is 100 mA
L - Uitgang wordt hoog zodra de regelaar uitstuurt.
- RUN Meldingain bedrije (Maximale stroom = 100 mA)
o FU aSt RAy3 da2LJ | Uitgang wordt hoog wanneer nor op snelheid is|
§ SE Common Common voor de digitale uitgangen
= C Potentiaalvrij alarmcontact. Geschikt om 230V
B Alarm wisselcontact mee te schakelen (maximale stroom = 300 mA).
A
Voeding voor frequentie 5V DC uitgang, max. 10mA
10 instelling dm.v. Aanbevolen potentiometer: 1®, 2W lineair
potentiometer (Multi-potentiometer)
Standaard kijkt de regelaar naar deze analoge
ingang voor de frequentinstelling.
. Het bereik van deraaloge ingang staat standaard
Analoge ingang . .
2 ingesteld op V. Ingangsweerstand is 1Qk
(O tot 5V of 0 tot 10V) ; T
maximale toegestane spanning is 20V. Met
- parameter P. 73 kan de ingang og @0V worden
> ‘é’, mgestel_d (P.73=0i.p.v. 1) _
S S Klem 5 is de common voor d_e analoge ingmen
T | £ 5 Common analoog de analoge uitgang. Klem 5 is geisoleerd en ma
< niet geaard worden om storingen te voorkomen.
Deze klem wordt aangesloten als de frequentie
moet worden geregeld met een stroomsignaal ((
20mA of 420mA DC). lgangsweerstand is 250
4 2t Analoge ingang maximale toegestane stroom is 30mA.
(4 tot 20mA DC) De fabrieksinstelling is OHz bij 4mA en 50Hz bij
20mA.
Tegelijkertijd moet ingang AU worden voorzien
van een signaal om deze klem te activeren
AM Analoge uitgang (€L0V) Standqard geeft de ahoge uitgang de actuele
snelheid weer.
LET OP:

De kemmenPC en SD mogen nooit worden kortgesloten!
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Digitale aansturing d.m.v. een PLC

Deonderstaandeafbeeldingtoont het aansluitingschemawanneer dedigitale ingangen van deR
E700frequentieregelar wordenaangesloten op een PLC transistor uitgangsk@arbeeld met
een QY80 kaart)

QY80 type transistor Inverter

| output unit

i
o

| I___ I |
B 1% : TB1 STF —24VDC
Ii ) iy J;-:m-

| S R SUG e (SD)

S G == )
| . LTBZ STR

Constant : l &=
Yoo - - L-a--- ——

- ==
voltage Fuse TTB11

circuit
SR S — 5
I |

Aansluitingsschema wanneer de digitale uitgang varRRE700frequentieregelaar worden
aangesloten op een PLC ingangskaart (voorbeeld met een QX80 kaart):

T

DC input (source type)
<Example: QX80>

Inverter

LET OP:

Standaard staan de ingangen vankRE700ingesteld op source logic (schakelen in de +24M)e
uitgebreide Engelstaligeandleiding van d&RE700frequentieregelaar staamok de
aansluitschem@ iadien de ingangen van de regelaangeslotenvorden opvia Sink logic.

>

10
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Zekering waarden/Warmteverliezen

Gebruik bij de engineering van de schakelkast de onderstaande gegevens en reken met een
maximale temperatuur van 4€C in de schakelkast (een hogere temperatuur verkort de levensduur
van de rgdaar en derating is daarom ndeakelijk):

Type frequentieregelaar Zekeringwaarde [A] Warmteverliezen [W]
FRD720S008-EC 10 14
FRD720S015EC 10 20
FRD72S030-EC 10 32
FRD720S050-EC 16 50
FRD720S080-EC 25 80
FRD720S110-EC 32 110

Type frequentieregelaar Zekeringwaarde [A] Warmteverliezen [W]
FRD740016EC 6 40
FRD740026-EC 6 55
FRD740040-EC 10 90
FRD74G060-EC 10 100
FRD740095EC 16 180
FRD740120-EC 20 240
FRD740170-EC 25 300
FRD740230-EC 30 400
FRD7406300-EC 40 500

LET OP:

De bovenstaande warmteverliezen gelden bij vollast en bij de standaard schakelfrequentie. Bij een
hogereschakelfrequenti€> 3 kHzen een omgevingstemperatuur boven de gltis een derating van
15% van de vollaststroom noodzakelijk.

11
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Elektromagnetische Compatibiliteit

In deEuropesenormenzijn verschillende EMC richtlijnen opgenonen de storing van
frequentieregelaars te beperken. Om te voldoen aan deze richtlijnen maehthauden aan een
aantal basisegels bij hebntwerpen, instaleren en bedraden van uw systeem:

e Om uitstraling te beperken moet de apparatuur worden gemonteerd inraetalen
schakelkast;

e Installeer een EMC filter;

e Zorg evoor dat alles goed is geaard,;

e Gebruik afgeschermdmotor- en stuurstroonkabels;

o Installeer gewelige apparatuur zo ver mogelijk bij de frequentieregelaar vandaan of
installeer de regelaar in eaapartemetalenschakelkast;

e Houd signaal en voedingskabels gescheiden. Voorkom zoveel mogelijk dat
storingsonderdrukte kabels (bijv. voedingskabels) ensgisgevoelige kabels (bijv.
afgeschermde motor kabels) langs elkaar lopen.

EMC bekabeling

Alle analoge en digitaldgnaakabels moeten afgeschernaijnof in metalenkabelgoten liggen.

De kabel moet via een EMC wartel de schakelkast binnenkarfriegenestigd zijn met een P of U

beugel. Op deze manier is de afscherming van de kabel verbonden met aarde. Wanneer u een beugel
gebruikt dan moet deze zo dicht mogelijk worden geinstalleerd op het punt waar de kabel de kast
binnenkomt Hierdoor is de afstand aaaarde zo kort mogelijk. Hdunet niet afgeschermel

gedeelte van de kabel (stralingsantenne) zo kort mogelijk. Zorg er voor dat het einde van de
motorkabel afscherming zo dichtmogelijk bij de aansluitklemmen zit zonder risico te lopen op
aardfouten of katsluitingen.Sluit de afscherming van de motorkabel aan beide kanten aan!

Bij het gebruik van een P of U beugel moet u er zeker vadaijde beugel voldoende contact maakt
en dat het niet meer dan noodzakelijk aandrukt.

Juiste uitvoeringen Ongunstige uitvoering

Afscherming

P-vormige
klem
XT De afscherming
—3) dient niet zoals
2 = - hier getoond te
worden getwist.
U-vorige
klem

12
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EMC filters

EMC filterseduceren netvervuiling aanzienlijk. De filters worden geinstalleerd tussen de
netaansluiting en de frequentieomvormer.

c=-q

13
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Werking bedienpaneel

Zoals alleMitsubishifrequentieregelaarsieeft ook deFRE700een geintegreerthedienpaneel. Met
dit bedienpaneel is het mogelijk om de frequentieregelaaptegrammeren de actuele snelheid/
stroom /spanning uit te lezen en de laatste fouten te bekijkdat is ook mogelijk om eenvoudig t
schakelen tusseaansturing via het bedienpaneeia de klemmenektern) of via de RS485 poort

Onderstaande afbeeldgngeeft meer uitleg over het bedienpaneel

LED-display

Uit 4 cijfers en 7 segmenten bestaand display
voor de weergave van bednjfseenheden, para-
meternummers, enz.

Eenheid

Weergave van de huidige eenheid:
# Hz: Frequentie

& A Stroom

# Beide indicaties uit: Spanning

# Beide indicaties knipperen:
Instelwaardemonitor

Indicatie bedrijfsstatus

Weergave van draairichting en start-
commando

& RUN brandt: Rechtsdraaiend

# BUN knippert langzaam: Linksdraaiend

# BUN knippert snel: Gegeven startcom-
mando bij ontbrekende instelwaarde

Monitorindicatie

LED voor weergave van de monitormodus

Parameterindicatie

LED voor weergave van de parametermodus

Bedrijfsmodus

LED voor weergave van de bedrijfsmodus
# Aansturing via bedieningseenheid (PLU)
# Externe aansturing (EXT)

# Netwerkfunctie (NET)

# Gecombineerde bedrijffsmodus

& (PUenEXT)

14
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De knoppen hebben de volgende functies :

Knop Betekenis Beschrijving

De . digital dial” is — vergelijkbaar met een potentiometer —in twes

richtingen draaibaar en dient voor hetinstellen van bv. frequentie- of

parameterwaarden.

Daarnaast is de schijf voorzien van esn knoppenfunctie. Door op de

Digital dial digital dial te drukken, kunnen de volgende waarden worden
weergegeven:

@ Huidige frequentie-instelwaarde (in de monitormodus)

o Huidige instelwaarde (tijdens de kalibratie)

@ Volgorde van de melding bij de weergave van de alarmlijst

Startcommando voor rechts- of linksloop.
Startcommando De draairichting wordt bepaald door de inhoud van
parameter 40.
@ Bij aansturing van de frequenticomvormer via de bedieningse-
STOP Motorstop/ enheid kan de motor door op deze knop te drukken, worden
resetten van de frequentie- gestopt.
omvarmer @ Hesetten van de frequentieomvormer na een foutmelding
Wisselen van de instelmodus
o Door tegelijkertijd op de knop PU/EXT te drukken, kan de
= Modus bedrijfsmodus worden gewijzigd.
® Alslangerdan 2 sec. op de knop MODE wordt gedrukt, wordt de
bediening van de frequentieomvormer via de bedieningseen-
heid geblokkeerd.
Tijdens het bedrijf verandert de weergave van de monitoreenheid bij
bediening als volgt:
@ Parameterinstelling Output- — |outputstroom| —,. | Cutput-
frequenlle spanming
t ]

Via deze knop kan gekozen worden tussen de externe bedrijfsmodus
en de aansturing via de bedieningseenheid. Druk op de knop voor
het wisselen naar de externs bedrijffsmodus (instelwaarde via
externe potentiometer en externe voorinstelling van het

startsignaal) tot de LED .EXT* brandt. (De gecombineerde
Bedrijfsmodus aansturing kan door gelijktijd (tenminste 0,5 sec. lang) op de knop
MODE te drukken of via parameter 79 worden ingesteld.)

PU:  Aansturing via de bedieningseenheid

EXT:  externe bedrijfsmodus (Het stoppen van de motor via de
bedieningseenheid is mogelijk via de knop STOP/RESET. De
weergave van het bedieningspaneel wisselt naar ,PS".)

15
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Overzicht ende verschillende bedieningsmogelijkheden

Weergave na het inschakelen (externe aansturing)

s

4

NS - 7)ot - Y-

Aansturing via de bedieni
(weergave van de outputfrequentie) Instelling van de waarde

F en frequentiswaarde knlppelan

Frequentie-inshelling is voltooid en de
waarde wordt opgeslagen.

|l - e - - j
X .
ﬂ H

©@¢@ﬁ@©@]

Parameterinstelmodus Weergave van de
huidige waarde

o=y

ﬂ oorbeela

L-m [ - I (2

Instelling van de waarde

De weergave van parameter en
instelling wiszel continu.

De parameterinstelling is voltooid.

Fr | @a-m-ommhE-7)-mEa

{

7 - - 7
Lijst met gewijzigde

parameters

¥4
— De laatste 8 alarmen kunnen worden weergegeven. (Het laatste alarm eindigt met %)
De weergave - betekent Jege storingslijst”
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Flowchart inbedrijfname

De flowchart kan gobruikt worden om de meest voorkomende parametegseen overzichtelijke
manierin te stellen.

Vrijgave programmeren in elke mode.
P. 77 = 0 : wijzigen van parameters alleen mogelijk inrRide en in STOP
P. 77= 2 : wijzigen van parameters altijd mogelijk in elke mode

Maximale frequentie.
Standaard staat parameter P. 1 ingesteld op 120 Hz. Wanneer een hoggre
frequentie gewenst is kan dit worden ingesteld met P. 18

Minimale frequentie.
Standaard staat parameter P. 2 ingesteld op 0 Hz. Minimale frequentie Kan
nooit hoger worden ingesteld dan de maximale frequentie

Nominale motorstroom.
De nominale motorstroom kan worden afgelezen van het typeplaatje var| de
motor. Parameter P. 9 zorgt ervoor dat de motor thermisch beveiligd wol

Selectie motortype.
P.71 = 0 : standaard Mitsubishi motor
P. 71 = 3 : standaard Europese motor

Selectie U/Hz karakteristiek of sensorloze vector regeling.
P. 80 = 9999 : U/Hakakteristiek

P. 80 = motorvermogen : sensorloze vector regeling. De sensorloze vector
regeling zorgt voor meer startkoppel en een stabielere snelheidsregeling|.
U/Hz regeling moet gebruikt worden bij meerdere motoren op 1 regelaar,

Aantal motorpolen.
P. 81 = het aantal motorpolen (noodzakelijk voor vector control).
P. 81 = 9999, geen uitgebreide vector control)

Nominale motorspanning.
De nominale motorspanning kan worden afgelezen van het type plaatje.
Met de parameter P. 83 kan de spanning worden ingesteld.

Nominale motorfrequentie.
De nominale motorfrequentie kan worden afgelezen van het type plaatje
Met de paraméer P. 84 kan de frequentie worden ingesteld.

Autotuning.

Kies de juiste autotuning afhankelijk van dstélling van parameter P.80:
P. 96 = 1 bij een sensorloze vector regeling (P. 80 < 9999)

P. 96 = 21 bij een U/Hz karakteristiek. (P. 80 = 9999)

Selectie aanstung

M.b.v. parameter P. 79 wordt de manier van aansturen gekozen.

P 79. =0 : Met de PU/EXT knop kan geschakeld worden tussen de
verschillende modesjdens stop

P. 79 = 1 : Phode (start/stop + gewenste waarde via beupaneel)

P. 79 = 2 : EXT mode (start/stop + gewenste waarde via klemmen)

P. 79 = 3: EXT + PU mode (start/stop via de klemmen en de gewenste
waarde via bedienpaneel)

P. 79 = 4 : EXT + PU mode (start/stop via het bedienpanee geveenste
waarde via de klemmen)

P. 79 = 6 : Met de PU/EXT knop kan geschakeld worden tussen de
verschillende modesijdens stop en draaien

Combinatie
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Combinatie

Aanpassen functionaliteit digitale ingangen

Alle ingangen zijn vrij programmeerbaar. M.b.v. de parameters|
P. 178 t/m P. 182 mrden de ingangen geprogrammeerd. Zie voor
meer nformatie hoofdstuk :Parameters

Aanpassen functionaliteit digitale uitgang en relais uitgang
Alle uitgangen zijn vrij programmeerbaar. M.b.v. de parameters
P. 190 en P. 192 worden de uitganggeprogrammeerd. Zie voor
meer nformatie hoofdstuk :Parameters

Keuze gewenste snelheigetpoint)

Standaard kijkt de regelaar naar de analoge ingang (klem 2).
Met de ingangen RL (lage snelheid), RM (middel snelheid) en
RH (hoge snelheid) wordt een voorkeuzesnelheid gekozen.

Spanningssignaal analoge ingangefkl 2)
P.73=0:Q10V
P. 73 =1:Q5V (noodzakelijk bij gebruik van externe potmeter}

- Digitaal
Scaleren startpunt analoge ingang (klem 2)

C2(902) = 0 Hz
C3(902)=0%

Scaleren eindpunt analoge ingang (klem 2)
P. 125 (903) = 50 Hz
C4 (903) = 100%

Instellen voorkeuzesnelheid hoog (RH)
P. 4 = 50Hz, Deze voorkeuzetheid wordt gekozen wanneer de
ingang RH hoog wordt gemaakt.

Instellen voorkeuzesnelheid middel (RM)
P. 5 = 30Hz, Deze voorkeuzesnelheid wordt gekozen wanneer|de
ingang RM hoog wordt gemaakt.

Instellen voorkeuzesnelheid laag (RL)
P. 6 = 10Hz, Deze voorkeuzesnelhveordt gekozen wanneer de
ingang RH hoog wordt gemaakt.

Functieselectie analoge uitgang (AM uitgang 1@V)
Standaard geeft de uitgang de actuele frequentie weer. Met de
Parameter P. 158 kan ook een andere functie worden gekozen.
Zie voor meemiformatie hoofdstuk :Parameters

Calibratie analoge uitgang (AM)
Met Parameter C1 (901) kan de &ge uitgansspanning
gekalibreerd worden.

=

Combinatie
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Combinatie

n EXT-ir

Werking interne potmeter
P161=0r FfGA2R RS a{9¢¢ (y2L] y2RA3 2
tmecm ' Mm Y RS AYGSNYS LRGYSGSNI ¢ ‘
P161 = 10 : gelijk aan setting 0 maar met toetsen blokkade (HOLD
P161 = 11 : gelijk aan setting 1 maar met toetsen blokkade (HOLD
Druk2 sec. op de mode knagm de blokkade (HOLD) te activeren of
te deactiveren.

W.ﬁs\ﬂf s
&8F L2 0 YS|iSNI

—
P.79=4

Stop mode
P250 = 9999 : na verwijderen van STF/STR decelereert de regelag
P250 = 0: na verwijderen van STF/STR loopt de motor vrij uit (MRS

=

Acceleratie tijd

P. 7 = 5s, Dit is de tijd die nodig is om van 0 Hz tot de referentie
frequentie (P20) te accelereren.

Let op : een te korte tijd levert overstroom fouten op.

Deceleratie tijd

P. 8 = 5s, Dit is dedidie nodig is om van de referentitequentie

(P. 20) te decelereren naar 0 Hz.

Let op : een te korte tijd zorgt voor overspanning op de tussenkring

Remweerstand

Ja Nee

Inschakelen interne remchopper
P. 30 = 0: interne remchopper is uitgeschakeld.
P. 30 = 1: interne remchopper is ingeschakeld.

Inschakelduur interne remchopper
P. 70 =1t/m 30% : M.b.v. deze parameter beveilig je de weerstandg
tegen overbelasting.

Klaar voor
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Parameters

Parameteroverzicht

De meest gebruikte parameters zgmvartomlijnd.

Code | Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
P. 0 Koppelboost bij lage frequenties (IxR 0 t/m 30% 6/4/3/2 % (*1)
compensatie)
pP. 1 Maximale frequentie 0 t/m 120 Hz 120 Hz
» p. 2 Minimale frequentie 0 t/m 120 Hz 0Hz
'% P. 3 Kantelfrequentie 0 t/m 400Hz 50 Hz
5 P. 4 VVoorkeuzesnelheid (hoog, keuze via klem RH)| 0 t/m 400 Hz 50 Hz
2 P. 5 VVoorkeuzesnelheid (middel, keuze via klem RM 0 t/m 400 Hz 30 Hz
s P. 6 Voorkeuzesnelheid (laag, keuze via klem RL) | 0 t/m 400 Hz 10 Hz
pP. 7 Acceleratie tijd 0t/m 3600 s 5/10/15 s (*1)
P. 8 Deceleratie tijd 0 t/m 3600 s 5/10/15s (*1)
P. 9 Stroominstelling elektronisch thermisch relais | 0 t/m 500A Afhankelijk varde
(nominale motorstroom van de motor) regelaar
P. 10 | Frequentie waaronder stagelijkstroomremmen | 0 t/m 120 Hz 3 Hz
o (DC bréing)
'4% P. 11 | Tijdsduur van het gelijkstroomremmen 0t/m10s 0,5s
8 (DC bréing) 0 = uitschakelen DC remmen
8 P. 12 | Spanningsniveau van het gelijkstroomremmen| 0 t/m 30 % 2/416 %
(DC bréing) 0 = uitschakelen D@mmen
--- | P. 13 | Start frequentie 0 t/m 60 Hz 0,5 Hz
--- | P. 14 | Selectie U/Hz curve 0 = constant koppel 0
1 = parabolische U/Hz curve
2 = constant koppel (boost
alleen bij rechtsom draaien)
3 = constant koppel (boost
alleen bijlinksom draaien)
< P. 15 | Tipsnelheid (Jog snelheid) 0 t/m 400 Hz 5Hz
D
,S: P. 16 | Acceleratie/deceleratie tijd tijdens tippen 0t/m 3600 s 0,5s
- | P. 17 Inverteren MRS input 0=N.0. ingang 0
2=N.C. ingang
4=N.C. ingang (N.O. via Bus)
--- | P. 18 | Maximale frequentie voor 120 t/m 400 Hz 120 Hz
hogesnelheidstoepassingen
--- | P. 19 | Uitgangsspanning bij de kantelfrequentie 0 t/m 1000V 8888
8888 = 95% van de netspanning
9999 = netspanning
--- | P. 20 | Referentiefrequentie acceleratie/desatie tijd | 1 t/m 400 Hz 50 Hz
P. 21 | Stapgrootte acceleratie/deceleratie tijd 0 =0,1, maximale tijd = 3600 s 0
1=0,01, maximale tijd = 360 s
— c| P. 22 | Koppelbeveiliging (grens) / 0 t/m 200% 150%
L o P .
2N overstroombeveiliging 0 = uitschakelen bevjing
N % P. 23 Koppelbeveiliging (grens) / 0 t/m 200% 9999
overstroombeveiliging bij hoge snelheid 9999 = setting is gelijk aan P22
P. 24 | Voorkeuzesnelheid 4 0 t/m 400 Hz 9999
9999 = geen selectie
§ §| P. 25 | Voorkeuzesnelheid 5 0 t/m 400 Hz _ 9999
%J Qo 9999 = geen selectie
8 ?C; P. 26 | Voorkeuzesnelheid 6 0 t/m 400 Hz 9999
>0 9999 = geen selectie
P. 27 | Voorkeuzesnelheid 7 0 t/m 400 Hz 9999
9999 = geen selectie
-- P. 29 | Acceleratie/deceleratie curve selectie 0 =linear 0
1= Scurve tye A
2 = Surve type B
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Code | Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele

instelling instelling

--- | P. 30 | Inschakelen interne remchopper 0 = uitgeschakeld 0

1 = ingeschakeld i.c.m. weerstand

2 = ingeschakeld i.c.m. fHT

P. 31 | Frequentiesprong 1 startpunt 0 t/m 400 Hz 9999

9999 = uitgeschakeld

P. 32 | Frequentiesprong 1 eindpunt 0 t/m 400 Hz 9999

9999 = uitgeschakeld

P. 33 | Frequentiesprong 2 startpunt 0 t/m 400 Hz 9999

9999 = uitgeschakeld

P. 34 | Frequentiesprong 2 eindpunt 0t/m 400 Hz 9999

9999 = uitgeschakeld

P. 35 | Frequentiesprong Startpunt 0 t/m 400 Hz 9999

9999 = uitgeschakeld

P. 36 | Frequentiesprong &indpunt 0 t/m 400 Hz 9999

9999 = uitgeschakeld

--- | P. 37 | Scalering snelheidsweergave 0 t/m 9998 0

0 = geen s@lering

— | P.40 | YSdZd S RNI I ANROKGAY3 g 0=rechtsom draaien 0

1 = linksom draaien

P.41 |1 2aGSNBaS @22NJ YSE RAY 0t/m100% 10 %

SU)

. 42 | Frequentieschakelpunt voor functfel 0 t/m 400 Hz 6 Hz

P. 43 | Frequentieschakelpunt voor functie FU bij 0 t/m 400 Hz 9999

linksom draaien 9999 = waarde is gelijk aan P. 42

P. 44 | 2®acceleratie/deceleratie tijd 0 t/m 3600 s 5/10/15 s (*1)

P. 45 | 2®deceleratie iid 0 t/m 3600 s 9999

9999 = waarde is gelijk aan P. 44

P. 46 | 2®koppelboost instelling bij lage frequenties | 0 t/m 30 Hz 9999

9999 = geen® koppelboost

. 47 | 2®kantelfrequentie 0 t/m 400 Hz 9999

9999 = geen kantelfrequentie

P. 48 | 2® Koppelbeveiliging (grens) / 0 t/m 200 % 9999

overstroombeveiliging 9999 = geen® koppelbeveiling

P. 51 | 2®stroominstelling elektronisch thermisch rela| 0 t/m 500A 9999

9999 = geen electronisch beveil,

P.52 | Keub ¢6SSNHI S RA&LX | & | 0=spanning[V] 0

monitor mode) 5 = gewenste frequentie [Hz]

7 = motorkoppel [%]

8 = tussenkringspanning [V]

9 = dutycycle remchopper [%]

10 = thermische belasting [%]

11 = piekstroom [A]

12 = piektussenkringspaing [V]

14 = uitgangsvermogen [kW]

20 = aantal uur onder spanning [h]

23 = aantal draaiuren [h]

24 = motorbelasting [%0}

25 = verbruikt vermogen [kWh]

52 = PID gewenste waarde [%)]

53 = PID actuele waarde [%)]

54 = PID verschil [%]

55 = status ingangen/uitggen

56 = status ingangen (optie kaart)

57 = status uitgangen (optie kaart)

61 = Thermische motorbelasting[%]

62 = Thermische regelaar
belasting [%]

100 = weergave gewenste en
actuele waarde afhankelijk
van de status vade regelaar

P. 55 | Frequentiereferentie analoge uitgang AM 0 t/m 400 Hz 50Hz

P. 56 | Stroomreferentie analoge uitgang AM 0 t/m 500A 0-500A (*1)

Frequentiesprong

Frequentie
detectie
el

2% parameterset
T

Weergave functies (monitoring)
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1 = linksom draaien is geblokkeerd
2 = rechtsom draaien is geblokkeerd

Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
+ P. 57 Synchronisasétijd na stroomuitval 0,0,1t/m5 s, 9999 9999
g 0 = vaste wachttijd
EIS 9999 = uitgeschakeld
P. 58 | Buffertijd tot automatische synchronisatie 0t/m60 s 1ls
- | P. 59 Instellingen digitale motorpotentiometer op 0 = Voorkeuzesnelheden 0
afstand 1 = Digitée motorpotentiometer
met onthoudfunctie
2 = Digitale motorpotentiometer
zonder onthoudfunctie
3 = Digitale motorpotentiometer
met onthoudfunctie en wis
functie
--- | P. 60 | Selectie van de energiebesparingfunctie 0 = nornale mode 0
9 = energiebesparingmode
P. 61 Stroomreferentie voor de kortste 0 t/m 500 A, 9999 9999
2o acceleratie/deceleratie tijd 9999 = nominale regelaarstroom
?ca o P @ Maximale stroom tijdens acceleratie 0 t/m 200 %, 9999 9999
o 102) 9999 = 50 %
=P B Maximale stroom tijdens deceleratie 0 t/m 200 %, 9999 9999
9999 = 150 %
--- | P. 65 | Selectie bij welke fouten automatisch wordt-ge| 0 t/m 5. Zie voor meer informatie de 0
herstart Engelstalige instruction manual
- | P. 66 Startfrequentie voor stroombegrenzing bij hoge| O t/m 400 Hz 50 Hz
snelheid
P. 67 | Aantal herstart pogingen 0 = geen automatische herstart
1¢ 10 = aantal herstarts zonder dat de
" foutuitgang hoog wordt bij een
g herstat
® 101-110 = aantal herstarts waarbij de
% foutuitgang hoog wordt bij
een herstart
P. 68 | Wachttijd voor automatische herstart 0 t/m 600 s 1ls
P. 69 Registratie van het aantal herstarts 0 0
--- | P. 70 | Dutycyle remchopper voor beveiliging van de | 0 t/m 30% 0%
remweerstand
--- | P. 71 | Selectie van het juiste motortype 0 t/m 54, 3 = standaard motor 0
Zie voor meer informatie de Engelstalige
instruction manual
- | P. 72 PWM schakelfrequentie 0 t/m 15 kHz 1
- | P. 73 Instellingen analoge ingangen 0 =0g 10V, een draairichting 1
1 =05V, een draairichting
10 = 0g 10V, linksom en rechtsom, 5V
is het nulpunt
11 = 0¢ 5V linksom en rechtsom, 2,5V
is het nulpunt
P. 74 | Filtercorstante analoge ingangen 0t/m8 1
— | P.75 | Cdzy OtiA2y It AGSAG a{ ¢ht/0tm17 14
ingang 14 = reset altijd mogelijk
15 = reset alleen mogelijk bij een fout.
Zie voor meer informatie de Engelstalige
instruction manual
--- | P. 77 | Pamameter schrijfbeveiliging 0 = parameters kunnen alleen worden 0
gewijzigd tijdens stop en in PU
mode
1 = parameters kunnen niet gewijzigd
worden
2 = Parameters kunnen gewijzigd
worden in elke mode (PU, EXT en
NET) en tijdenket draaien.
- | P. 78 Beveiliging draairichting 0 = geerblokkadein de draairichtingen 0
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Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
- | P. 79 | Keuz aansturing gewenste frequentie en n I 386NHzA]1 RS dat! k|o0
start/stop schakelen tussen PU, EXT of NET
mode.

PU = handbediening 1 = Regelaar sth@ast in PU mode.

EXT = aansturing via de klemmen 2 = Regelaar staat vast in EXT mode.

NET = aansturing via de software of een 3 = gewenste snelheid via

bussysteem interne potmeter. Start stop via

RS 1tSYYSy a{¢cC Sy
4 = gewenste snelheid via de analoge

ingang. Start stop via de knoppen

dGw!' b Sy {&dtkw9{9¢
6 = functionaliteit is gelijk aan de

AyaidSttay3a anég YSi

je nu kunt omschakelen tijdens

draaien.
7 = Beveiliging van de PU mode :

X12 = 0, niet mogelijk te

schakelen naar PU mode

X12 = 1, mogelijk ote

schakelen naar PU mode

P. 80 | Nominaal motorvermogen 9999 = U/Hz mode 9999
0,1 t/m 7,5 KW = sensorless vector control

P. & Aantal motorpoolparen 2,4,6, 8, 10, 9999 9999
9999 = U/Hz mode

P. 82 | Magnetiseringsstrooman de motor 0 t/m 500A, 9999 9999

9999 = gebruikt standaard waarden

% afhankelijk van het vermogen
é) P. 83 | Nominale motorspanning 0 t/m 1000V 200V/400
S (*1)
8 P. 84 | Nominale motorfrequentie 10 t/m 120 Hz 50 Hz
2 [P 89
P. 90 | Motorconstante (R1) 0t/m 50 Ohm, 9999 9999
9999 = gebruikt standaard waarden
P. 91 Motorconstante (RP 0 t/m 50 Ohm, 9999 9999
P. 92 Motorconstante (L) 0 t/m 1000mH, 9999 9999
P. 93 | Motorconstante (LP 0 t/m 1000 mH 9999 9999
P. 94 | Motorconstante (X 0 t/m 100 % 9999 9999
--- | P. 96 | Selectie autotuning 0 =geen autotuning 0
1 =autotuning vooruitgebr.vector control
3 = autotuning is uitgevoerd
11 = autotuning voostd. vector control
13 = autotuning is uitgevoerd
21 = autotuning voor U/Hz control
23 = autotuning is uitgevoerd
P. 117 | Slave adres 0t/m 31 0
P. 118 | Communicatiesnelheid 48, 96, 192, 384 192
P. 119 | Aantal stopbits + lengte van de data 0 =stopbit: 1, data lengte : 8 bits 1
1 =stopbit: 2, datafeyte : 8 bits
10 = stopbit : 1, data lengte : 7 bits
) 11 = stopbit : 2, data lengte : 7 bits
g P. 120 | Pariteitscontrole 0 = geen pariteitscontrole 2
Q 1 = oneven pariteitscontrole (odd)
2z 2 = even pariteitscontrole (even)
2 P. 121 | Aantal communicatie hésalingspogingen 0 t/m 10, 9999 0
3 9999 = regelaar tript niet bij een
= communicatie fout
E P. 122 | Communicatie timeout tijd 0 t/m 999.8, 9999 0
8 9999 = geen communicatie check
P. 123 | Wachttijd voor communicatieantwoord 0 t/m 150 ms, 9999 9999
9999 = automatische instelling vate
wachttijd
P. 124 | Communicatie controle CR/LF 0 = zonder CR/LF 1
1=metCR
2 =met CR/LF
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Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
--- | P. 125 | Eindfrequentie analogmgang 1 (klem 2) 0 t/m 400Hz 50 Hz
--- | P. 126 | Eindfrequentie analoge ingang 2 (klem 4) 0 t/m 400Hz 50 Hz
P. 127 | Automatische omschakelfrequentie van de PI0 0 t/m 400Hz, 9999 9999
regeling 9999 = geen omschakelingfrequentie
P. 128 | <lectie PID regeling 0 = uitgeschakeld 0
20 = geinverteerde PID regeling
21 = normale Pliegeling
40 = geinverteerde dancer regeling
41 = normale dancer regeling
42 = geinverteerde dancer regeling
(met ratio)
43 = normale dancer regeling (meti
50 =geinverteerde PID regeling
afwijking via de veldbus.
51 = normal€ePID regeling
afwijking via de veldbus.
2 60 =geinverteerde PID regeling
© setpoint & actuele waarde
§’ via de veldbus.
[a) 61 = normalePID regelingetpoint &
o actuele waarde via de veldbus.
P. 129 | Proportionele versterking van de Rt€geling 0,1 t/m 1000%, 9999 100%
9999 = proportionele versterking
uitgeschakeld
P. 130 | Integratietijd van de PHBegeling 0,1 t/m 3600s, 9999 1ls
9999 = integratietijd uitgeschakeld
P. 131 | Bovengrens gemeten waarde Pigyeling 0 t/m 100%, 9999 9999
(voor uitgangsfunctie FUP) 9999 = geen bovengrens
P. 132 | Ondergrens gemeten waarde Ri€geling 0 t/m 100%, 9999 9999
(voor uitgangsfunctie FUP) 9999 = geen ondergrens
P. 133 | Gewenste waarde (setpoint) van de Rtgeling | O t/m 100%, 9999 9999
9999 = analoge ingang 1 wordt gebruikt alg
voor degewenste waarde
P. 134 | Differentiatietijd van de PHPegeling 0,01 t/m10 s, 9999 9999
9999 = geen differentiatietijd
--- | P. 145 | Taal selectie voor FRUO7(BB) display 0tim7 1
0 = Japans
1 = Engels
2 = Duits
3 = Frans
4 = Spaans
5 = Italiaans
6 = Zweeds
7 = Fins
--- | P. 146 Fabrieksparameter : niet aanpassen
--- | P.147 | Acceleratie/deceleratie omschakelfrequentie | O t/m 400 Hz, 9999
9999 = uitgeschakeld
P. 150 | Niveau overstroomdetectie (voor 0 t/m 200 % 150 %
uitgangsfunctie Y12) 100 % = de nominale uitgangsstroom
2 van de frequentieregelar
§ P. 151 | Vertragingstijd voor de overstroomdetectie 0t/m10s Os
3 (voor uitgangsfunctie Y12)
g P. 152 | Niveau onderstroomdetectie (voor 0 t/m 200 % 5%
e uitgangsfunctie Y13) 100 % = de nominale uitgangsstroom
n van de frequentieregaar
P. 153 | Vertragingstijd voor de onderstroomdetectie | Ot/m1s 05s
(voor uitgangsfunctie Y13)
--- | P. 156 | Selectie van de koppelbeveiliging (grens)/ 0t/m 31, 100, 101 0
overstroom beveiliging Zie voor meer informatie de Engelstalige
instruction manual
--- | P. 157 | Vertragingstijd voor de melding 0 t/m 25s, 9999 0
koppel/stroomgrens 9999 = geen OL melding
bereikt (uitgangsfunctie OL)
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Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
--- | P. 158 | Functietoewijzing anafye uitgang AM 1 = uitgangsfrequentie (Hz) 1
2 =uitgangsstroom (A)
3 =spanning [V]

5 = gewenste frequentie [Hz]
7 = motorkoppel [%0]
8 = tussenkringspanning [V]
9 = dutycycle remchopper [%0]
10 = thermische belasting [%0]
11 = piekstroom [A]
12 = piek tussenkigspanning [V]
14 = uvitgangsvermogen [kW]
21 = calibratiespanning = 10V
24 = motorbelasting [%6}
52 = PID gewenste waarde [%)]
53 = PID actuele waarde [%]
61 = Thermische motorbelasting[%)]
62 = Thermische regelaar
belasting [%]
--- | P. 160 | Sekctie welke parameters worden weergegeveg 0 = weergave alle parameters 0
1 = weergave gebruikersparameters
9999 = alleen weergave van een
geselecteerd aantal

parameters
- | P. 161 | Werking + blokkeren interne pmeter n I r¢fedrA2rR RS a{9|0
de gewenste snelheid over te
nemen
M N L2aYSGaSNI SN
potmeter

mn I ftdA2R RS a{9¢
de gewenste snelheid over te
nemen + blokkade

MM I LR2GYSGSNI gSNY G
potmeter + blokkade

P. 162 | Automatische herstart na een spanningsuitval | 0 = vangfunctie ingeschakeld bij 1
spanningsuitval

1 =vangfunctie uitgeschakeld

10 = vangfunctienigeschakeld bij elke

Automatische
herstart

start
11 = gereduceerde spanning bij elke
start
P. 165 | Stroombegrenzing bij herstart 0 t/m 200% 100 %
--- | P. 168 Fabrieksparameter : niet aanpassen
--- | P. 169 Fabrieksparameter : niet aanpassen
P. 170 | Resetten kWkmeter en selectei maximale 0 = kWhmeter wordt gereset 9999
f‘;:_;‘ g waarde 10 = maximale waarde = 9999 kWh
25 9999 = maximale waarde = 65535
& E| P. 171 | Resetten van de bedrijfsuurmeter 0 = resetten van de bedrijffsuurmeter 9999
9999 = geemeset
pP. 12 0 t/m 16 = geeft het totaal aantal 0

gebruikersparameters weer.
9999 = gebruiksparameterlijst wordt gewig
P. 1B 0 t/m 999 = toevoegen van een parameter| 9999
aan c gebruikersparameters
9999 = geen actie
P. 14 0 t/m 999 = wissen van een parameter 9999
van de gebruikersparameters
9999 = geen actie

Gebruikersparameters
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Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling

P. 178 | Functietoewijzing SHdem 0 = RL : selectie voorkeuzesnelheid laag 60

P. 179 | Functietoewijzing STRem 1 = RM : selectie voorkeuzesnelheid middel 61

P. 180 | Functietoewijzing Rklem 2 =RH: selectie voorkeuzesnelheid hoog 0

P. 181 | Functietoewijzing RNlem 3 = RT : selecti¢'2parameterset 1

P. 182 | Functietoewijzing Riklem 4 = AU : selectie’analoge iput (klem 4) 2

P. 18 | Functietoewijzing MR8lem 5=JOG : selectie tippen (joggen) 24

P. 18 | Functietoevijzing RE®lem 7 = OH : externe fout (voor bijthermistorrelais) 62

8 = REX : selectie 15 voorkeuze snelheden i.c.m.
RM, RH

10 = X10 : vrijgave regelaar

12 = X12 : blokkade voor omschakelen naar PU
mode

14 = X14 : activeren PID regeling

15 = BRI : terugkoppeling van het remrelais

16 = X16 : extern schakelen tussen PU enride

18 = X18 : omschakelen U/Hz curve

24 = MRS : vrij laten uitlopen

25 = STOP : start/stop via pulsen

60 = SF : start rechtsom draaien (alleen klem STF

61 = STR : start linksom draaien (alleen klem STR

62 = RES : externe reset regelaar

65 = X65 : extern schakelen tussen NET emBtle

66 = X66 : extern schakelen tussen EXT emiNige

67 = X67 : Setpoint omsakelen

9999 = geen functie

Functiebewijzing digitale ingangen

P. 190 | Functietoewijzing RUKlem 0 = RUN : regelaar stuurt uit, de motor draait 0

P. 191 | Functietoewijzing Fiflem 1 = SU : de gewenste snelheid bereikt 4

P. 192 | Functietoewijzing klemmen A, B] 3 = OL : koppelbeveiligingsgrens bereikt 99
C 4 = FU : Uitgestuurde frequentielisven de

ingestelde schakelpunten (zie P. 42 & P. 4
7 = RBP : voormelding overbelasting remweerstan
8 = THP : voormelding thermische overbelasting
MM ' w, Y NB3IStI I N aNBI
12 = Y12 : overstroomdetectie (zie P. 15015)
13 = Y13 : onderstroom detectie (zie P. 152, P. 15
14 = FDN : PID ondeegs bereikt
15 = FUP : PID bovengrens bereikt
16 = RL : draairichting regelaar tijdens PID control
20 = BOF : Mechanische remaansturing
25 = FAN : koelventilator draait niet
26 = FIN : voormelding koelplaattemperatuur te

hoog
46 = Y46 : melding deceleren door spanningsuitvaj
actief

47 = PID : PID regeling is actief
64 = Y64 : automatische herstart is actief
90 = Y90 : melding regelaar iade levensduur
91 = Y91 : ernstige interne fout
o I , o Y TAS 9y3asStail
95 = Y95 : signaal van de onderhoudstimer
96 = REM: aansturing uitgang via communicatie
98 = LF : Communicatie of ventilator fout
99 = ALM : Algemene fout
9999 = geen functie

Functietoewijzing digitale uitgangen
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Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
P. 232 | Voorkeuzesnelheid 8 0 t/m 400 Hz 9999
9999 = geerselectie
P. 233 | Voorkeuzesnelheid 9 0 t/m 400 Hz 9999
9999 = geen selectie
é P. 234 | Voorkeuzesnelheid 10 0 t/m 400 Hz 9999
o 9999 = geen selectie
[ P. 235 | Voorkeuzesnelheid 11 0 t/m 400 Hz 9999
8 9999 = geen selectie
5 P. 236 | Voorkeuzesnelheid2 0 t/m 400 Hz 9999
£ 9999 = geen selectie
3 P. 237 | Voorkeuzesnelheid 13 0 t/m 400 Hz 9999
- 9999 = geen selectie
P. 238 | Voorkeuzesnelheid 14 0 t/m 400 Hz 9999
9999 = geen selectie
P. 239 | Voorkeuzesnelheid 15 0 t/m 400 Hz 9999
9999 = geen selectie
--- | P. 240 | Soft PWM instelling 0 = soft PWM uitgeschakeld 1
1= ingeschakeld
--- | P. 241 | Weergave analoge ingangen 0 = analoge ingangen worden weergegeven in % | O
1 = analoge ingangen worden weergegeven in V/n|
--- | P. 244 | Regeling van de interne 0 = ventilator is altijd aan 1
ventilator M I GSYGAtFG2NI A& |t S
temperatuur geregeld tijJdens stop
2 P. 245 | Nominale slip van de motor 0 t/m 50%, 9999 9999
3 9999 = geen slip compensatie
é;)_ P. 246 | Tijdconstate slipcompensatie 0t/m10s 05s
g P. 247 | Keuze slipcompensatie boven d¢ 0 = slipcompensatie ook boven de nominale 9999
o nominale frequentie motorfrequentie
%—l 9999 = alleen slipcompensatie tot de nominale
motorfrequentie
--- | P.249 | Aardfoutdetectie bij start 0 = aardfoutdetectie bij start uitgeschakeld 0
1 = aardfoutdetectie bij start ingeschakeld
--- | P. 250 | Stop methode 0t/m100s= 9999
motor loopt vrij uit na verwijderen STF of STR
(na wachttijd) en STF =STF en STR = STR
1000 t/m 1100 s =
motor loopt vrij uit na verwijderen STF (na wachttij
en STF =start en STR = selectie draairichting
9999 =
motor decelereert na verwijderen STF of STR en
STF =STF en STR = STR
8888 =
motor decelereert na verwijderen STF en STF =stg
enSTR = selectie draairichting
--- | P. 251 | U, V, W fase uitval detectie 0 = fase uitval detectie is uitgeschakeld 1
1 = fase uitval detectie is ingeschakeld
P. 255 | Weergave levensduurvande | zieEngelstf A 3S aAy & i NHzOGAZ2Yy |0
§ frequentieregelaar informatie
g P. 256 | Status oplaadweerstand 0 t/m 100 % 100 %
o P. 257 | Status condensatoren control 0 t/m 100 % 100 %
3 circuit
S P. 258 | Status tussenkringcondensatore| 0 t/m 100 % 100 %
3 P. 259 | Meting 0 = geen meting 0
3 tussenkmgcondensatoren 1 = start meting, schakel spanning vervolgens uit
% 2 = melding meting bezig
a 3 = meting is uitgevoerd
8 = meting is tussentijds afgebroken
9 = meting is niet gelukt
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normale vangfunctie bij herstart.

draairichting)
1 = bidirectionele vangfunctie
9999 = Afhankelijk van P. 78 :
P. 78 = 0 : =4directionele vangfunctie
P. 78 =1 of 2 : normale vangttie

Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actude
instelling instelling
--- | P. 261 | Stopmethode bij spanningsuitval 0 = MRS : de motor loopt vrij uit 0
1 = motor decelereert en start niet wanneer de
spanning terugkomt.
2 = motor decelereert en start wanneer de spannir
terugkomt.
--- | P. 267 | Spaning/stroom selectie 0 =420 mA (let op de stand van de dipswitch) 0
analoge ingang 2 (klem 4) 1=0¢5V (let op de stand van de dipswitch)
2 =0¢ 10V (let op de stand van de dipswitch)
--- | P. 268 | Weergave aantal cijfers achter d| 0 = intege 9999
komma 1=0,1 decimaal
9999 = uitgeschakeld
--- | P. 269 Fabrieksparameter : niet aanpassen
5 P. 270 | Stop bij contact regeling 0 = uitgeschakeld 0
g 1 = ingeschakeld
8 g P. 275 | Bekrachtigingstroom voor de 0 t/m 300% = de kracht die noodzakelijk is bij de s{ 9999
= 8 stop bij contact regéhg bij contact regeling.
2 o 9999 = uitgeschakeld
bre} P. 276 | PWM schakelfrequentie voor de| 0 t/m 9, 9999 9999
stop bij contact regeling 9999 = waarde is gelijk aan P. 72
--- | P. 277 | Keuze stroombegrenzing of 0 = stroombegrenzing 0
koppelbegrenzing 1 = koppelbegrenzing
o P. 278 | Frequentie waarbij de rem wordt O t/m 30 Hz 3 Hz
£ gelicht
% P. 279 | Stroom waarbij de rem wordt 0 t/m 200% 130 %
g gelicht
E P. 280 | Tijd waarbinnen de stroom moet| 0t/m 2 s 03s
e worden gedetecteerd
% P. 281 | Wachtijd na het lichtenvande | Ot/m5s 03s
2 rem
8 P. 282 | Frequentie waarbij de rem weer| 0 t/m 30 Hz 6 Hz
g afvalt
= P. 283 | Wachtijd na het afvallenvande | 0t/m 5 s 03s
rem
S P. 286 | Versterking droop control/ load | 0,1 t/m 100% = percentage van de nominale 0
= sharing frequentie. Maak deze waarde geliji
8 aan de nominale slip van de motor.
s 0 =uitgeschakeld
g P. 287 | Tijdconstant droopcontrol / Otim1ls 0,3s
loadsharing
-- | P. 295 | Gevoeligheid van de draaiknop | O = afhankelijk van de snelheid waarmee aande | O
(interne potmeter) bij het draaiknop wordt gethaid.
veranderen van de snelheid nInam St18 al1ftAl1é¢ Aa
nzmn I St1S8 al1tAl1é Aa
mzan ' St1S a1ftA1¢& A&
mnzn ' St1S G1fA1E& A&
--- | P. 298 | Detectieversterking vangfunctie | 0 t/m 32768, 9999 9999
Wordt bepaalt tijdens autotuning
P. 299 | Selectie biirectionele of 0 = normale vangfunctie (geen detectie van de 9999
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Code

Omschrijving

Bereik

Fabrieks
instelling

Actuele
instelling

Communicatie

P. 338

Bron van de start commando in
NET mode

0 = start commando komt via de communicatie (P(
Modbus, Profibus, etc.)
1 = startcommando via de klemme

0

P. 339

Bron van de gewenste snelheid
NET mode

0 = gewenste snelheid via de communicatie (PC,
Modbus, Profibus, etc.)

1 = gewenste snelheid via de klemmen

2 = gewenste snelheid via de communicatie of via
voorkeuzesnelheden wamer deze worden
gekozen.

P. 340

Mode selectie na opstarten

0 = mode is gelijk aan instelling van P. 79

1 = NET mode na staup

10 = NET mode met de mogelijkheid om te schake
naar PU mode.

P. 342

Selectie schrijven naar
RAV/EEPROM

0 = communicatie schrijft de parameters in het
EEPROM en in het RAM geheugen

1 = communicatie schrijft de parameters alleen in
het RAM geheugen.

P. 343

Weergave van het aantal
communicatiefouten

P. 450

2% motor selectie

0 = thermische karakteristiek van een standaard
motor

1 = thermische karakteristiek van een Mitsubishi
standaard motor

9999 = gelijk aan de instelling van P. 71

9999

Decentrale uitgangen

P. 495

Functie decentrale uitgangen

0 = statussan de decentrale uitgangen wordt gewis|
bij spanningsuitval en een reset.

1 = status van de decentrale uitgangen wordt
onthouden bij spanningsuitval en gewist bij een
reset.

10 = status van de decentrale uitgangen wordt
gewist bij spanningsuitval en onthouden bij ee
reset.

11 = status van de decentrale uitgangen wordt
onthouden bij spanningsuitval en bij een reset]

P. 496

Data decentrale uitgangen

0 t/m 4095= Opbouw van de data:
b11 b0

>
o]
[e]

* * * * | x| = * *

-
c

I*

NNY

Dataextra decentrale 1/0 (optie)

0 t/m 4095= Opbouw van de data:
b11

o
=]

# #

£+EVY

€+2vy

€Ly
T*OA
T*GA
TpA
T=EA
T*CTA
THLA
T=0A

P. 502

Reactie van de
frequentieregelaar op een
communicatiefout

0 = vrij uitlopen + de foutmelding E. PUE en het
storingscontact wordt direct geschakeld

1 = decelereren tot sfp, vervolgens de foutmelding
E. PUE en het storingscontact wordt geschake

2 = decelereren tot stop, vervolgens de foutmeldin
E. PUE en het storingscontact schakelt niet.
Wanneer de communicatie terug is herstart de
regdaar weer.

Onderhoudstimer

P. 503

Teller voor
onderhoudsintervallen

0, 1 t/m 9998,

De teller geeft het aantal uur onder spanning weer|
van de frequentieregelaar. Door 0 te zetten in deze
parameter wordt de teller gereset.

P. 504

Instellingen oderhoudstimer

0 t/m 9998, 9999

Wanneer de waarde van P. 503 gelijk is aan de
ingestelde waarde zal de uitgangsfunctie Y95 hoog
worden en verschijnt er een waarschuwing MT in K
display.

9999 = onderhoudstimer is uitgeschakeld

9999
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Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
o P. 547 | USB communicatie slave adres | 0 t/m 31 0
% P. 548 | USB communicatie timeut 0 t/m 999,8 s, 9999 9999
9999 = geen USB communicatie check
P. 549 | Selectie communicatie protocol | 0 = Mitsubishi inverter protocol 0
RS&5 1 = Modbus protocol
% P. 5 |. N2y @Iy RS O2Y 0=communicatie module
£ mode 2 = RJ45 aansluiting
g _ - 9999 = automatische keuze
IS P.551|. N2y @Iy RS 02 2=RJ45aansluiting 9999
8 PU mode 3 = USB aansting
4 = Bedienpaneel
9999 = automatische keuze
IS P. 555 | Tijdsinterval gemiddelde stroom| 0,1t/m1s 1ls
g berekening “BAS 9y3aAStadltAasS aAryail
72 informatie.
g §C<’ P. 556 | Vertragingstijd gemiddelde 0t/m20s O0s
Lo stroom berekening “BAS 9yaAsStadltAasS arayail
E 3 informatie.
3 P. 557 | Referentiewaarde gemiddelde | O t/m 500 A Nominale stroom
stroomberekening
--- | P. 563 | Weergave aantal uur onder 0 t/m 65535 (dken uitlezing) 0
spanning boven de 65535 uur
P. 564 | Weergave aantal draaiuren 0 t/m 65535 (alleen uitlezing) 0
boven de 65535 uur
---- | P. 571 | Wachttijd startfrequentie 0,1 t/m 10s,9999 9999
9999 = uitgeschakeld
--- | P. 611 | Acceleratietijd tijdens herstart 0,1 t/m 3600 s, 999 9999
9999 = normale acceleratietijd wordt gebruikt
--- | P. 645 | Analoge uitgang AM 0V afstellin¢ 970 t/m 1200 1000
--- | P. 653 | Vibratie onderdrukking 0 t/m 200% 0 %
--- | P. 66 | frequentieversterking 0 t/m 200% 100%
tussenkring
spanningsregeling
--- | P.800 | Selectie regelmethode 20 = uitgebreide vector control 20
30 =standaardvector control
Let op : alleen geldig wanneer er in parameter8@P.
en P. 81 geen 9999 staat.
--- | P. 859 | Koppelstroom 0 t/m 500 A, 9999 9999
--- | P. 872 | Fasebewakingetvoeding (alleen| 0 = fasebewaking uitgeschakeld 0
bij een 3fase regelaar) 1 = fasebewaking ingeschakeld
c P. 882 | Regeling ter voorkoming van 0 = regeling is uitgeschakeld 0
g overspanning in de tussenkring | 1 = regéing is altijd ingeschakeld
ki 2 =regeling is ingeschakeld tijdens constante
g = snelheid
—g g P. 883 | Inschakelspanning tussenkring | 300 t/m 800V 230V= 400V
S g spanningsregeling 400V= 780V
B g P. 885 | Maximale frequentiestijging 0 t/m 10 Hz, 9999 6 Hz
o> C>> tijdens de 9999 = geen maximale grens
% tussenkringspannirggegeling
o P. 886 | Spanningsversterking 0 t/m 200% 100%
o tussenkring
spanningsregeling
---- | P. 888 | Vrije parameter voor dataopslag| 0 t/m 9999 9999
P. 889 | Vrije parameter voor dataopslag| O t/m 9999 9999
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Code Omschrijving Bereik Fabrieks Actuele
instelling instelling
C1 Kalibratieanaloge uitgang AM - -
(901)
Cc2 Startfrequentie analoge ingang 1 0 t/m 400 Hz 0 Hz
c (902) | (kKlem 2)
S C3 Signaalniveau begin analoge 0 t/m 300% 0%
3 (902) ingang 1
[
= (klem 2)
g P. 125 | Eindfrequentie analoge ingang 1 0 t/m 400 Hz 50 Hz
= (903) | (klem 2)
g C4 Signaalniveau einde analoge 0 t/m 300% 100 %
£ (903) | ingang 1
> (Klem 2)
§ C5 Startfrequentieanaloge ingang 1| 0 t/m 400 Hz O Hz
< (904) | (kKlem 2)
-f:; C6 Signaalniveau begin analoge 0 t/m 300% 0%
S (904) ingang 1
g (klem 2)
P. 126 | Eindfrequentie analoge ingang 1 O t/m 400 Hz 50 Hz
(905) | (klem 2)
Cc7 Signaalniveau einde analoge 0 t/m 300% 100 %
(905) ingang 1
(klem 2)
Cc22 Fabrieksparameters : niet aanpassen
(922)
C23
(922)
C24
(923)
C25
(923)
P. 990 | Pieptoon bedienpaneel 0= uitgeschakeld 1
=) FRPUO4/FRPUO7 1 = ingeschakeld
o P. 991 | Pieptoon bedienpaneel 0 t/m 63 58
FRPUO4/FRPUO7
5 Pr. CL | Geselecteerd aantal parameters| 0 = geen actie 0
I} wissen 1 =wissen geselecteer aantal parameters
% ALLC Alle parameters wissen 0 = geen actie 0
s 3 1 =wissen alle parameters
Q 'g Er.CL | Alle foutmeldingen wissen 0 = geen actie 0
OE) 2 1 =wissen alle foutmeldingen
g Pr.CH | Weergave veranderde 0 = geen actie 0
< parameters t.0.v. 1 =weergave veranderde parameters
fabrieksinstellingen

*1 = afhankelijke van het vermogen
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Toelichting p arameters

Weergave parameters

Standaard geeftle regelaar in monitor modm) de actuele uitgangsfrequentie [Hz] weer.
Wanneer je op d1@ knop drukt geeft het display achtereenvolgens de stroom [A] en de
uitgestuurde spanning [V] weeboor nogmaals o@ te drukken kom je wer terug bij de actuele
uitgangsfrequentie

u\l | Voorbeeld' -
2 — s L
s - oN = ] Crnn
- 00 = = [ - = _ ouUU
| |

! . L S— ]
Aansturing via de bedieningseenheid
(weergave van de outputfrequentie)

I 1L
@

| Fen frequentiewaarde knipperen

nn
-

Weergave van de Weergave van de
outputstroom outputspanning

Waarde instellen

Door middel van parameter P. 52 kan er i.p.v. de spanning of de stroom ook iets anders worden
weergegeven. Onderstaande tabel geeft de verschillende keuzemogelijkheden weer :

<&

Instelling P. 52 Weergave
0 Spanning [V]
5 Gewenste frequentie [Hz]
7 Motorkoppel [%]
8 Tussenkringspanning [V]
9 Duty-cycle remchopper [%]
10 Thermische belasting [%0]
11 Piekstroom [A]
12 Piektussenkringspanning [V]
14 Uitgangsvermogen [kW]
20 Aantal uur onder spanning [uur]
23 Aantal draaiuren [uur]
24 Motorbelasting [%]
25 Cumulatief (verbruikt) vermogen [kWh]
52 PID gewenste waarde [%]
53 PID actuele waarde [%]
54 PID verschil [%]
55 = ™
M opn o FT® pee  RES opp FE Frea
RL F s M 5T Statusingangen
ﬁ(blrll? ||r='\l<b||&|? ﬁF f | ﬁ'? | | T
Ij\"’z I;\:J‘-I;')]’ I:\)H}{ ;"J.'-.}\/ Midden altiid hoog
I L [ [ I
SRRttt || )
N Free P Free P _//; atusuitgangen
61 Thermische motorbelasting [%]
62 Thermische regelaarbelasting [%]
100 Weergave gewenste en actuele waarde afhankelijk van de status van de re
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Minimale en maximale frequentie

Standaard is het mogelijk om met de MitsubiBRE700frequentieregelaar een maximale frequentie
van 120 Hz uit te sturen. Met parameter P.ahldeze maximale frequentie ook verlaagd worden.
Wanneer een hogere frequentie dan 120 Hz noodzakelijk is, dan kan dit met parameter

P. 18 ingesteld worden. Parameter P.1 wordt dan automatisch mee verhoogd.

De minimale frequentie kan worden ingesteld npetrameter P. 2. Zie onderstaande figuur voor
meer informatie:

Outputfrequentie (Hz)

Begrenzing tot minimale
uitgangsfrequentie

S

Parameter 2

- |- = ==

0 — 5V Frequentie-instelwaarde
Begrenzing tot maximale 0 — io0v
uitgangsfrequentie 4mA o 20 mA

Acceleratie en deceleratie tijd

Het snelheidsprofiel wordt onder andere bepaald door de acceleratie en de decelerati@«tijd.
acceleratie tijd wordt ingesteld met parameter P dé deceleatie tijd wordt ingesteld met
parameter P. 8 :

Outputfrequentie (Hz)
A

Parameter 20 +----5-----—--—----

v
A

Constant toerental

-

! e t

Versnellingstijd (parameter 7) Remtijd (parameter 8)

De acceleratie en deceleratie tijd zijn gebaseerd op een bepaalde referentiefrequentie (P. 20).
Standaard staat de referentiefrequentie ingesteld op 50 Hz. Dit himudat bij een acceleratigjd

van 50 sec., de motor in 5 sec. accelereert naar 50 Hz. Bij een gewenste snelheid van 40 Hz is de
acceleratie tijd : 40 Hz / 50 Hz x 5,0 sec = 4,0 sec.
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Thermische beveiliging van de motor

De MitsubishFRE700frequentieregelaar heeft de mogelijkhean de mdor thermisch te
beveiligen. De thermische beveiliging kan worden ingesteld met parameteDie.ifstelling zelf
geschiedt in amgres. De nominale motorstroom is af te lezen van het typeplaatje van de motor.

De thermische curve ziet er als volgt uit:
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Boven de 30 Hz kan de regelaar 150% van de nominale stroom leveren voor 60sec. Onder de 30 Hz
wordt dit steeds minder tot zelfs 100% voor 120 sec bij 6 Hz. De reden hiervoor is de mindere koeling
van de motor bij lage frequenties. De motor mag hierdo@amaar zwaar belast worden.

Keuze V/Hz koppelkarakteristiek

Standaard staat de MitsubisRRE700ingesteld opeen V/Hzconstant koppé{arakteristiek.De
uitgangsspanning neemt lineair toe met de uitgangsspanning :
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